
SPECYFIKAaE TECHNICZNE

Dla rob6t drogowych przebudowy iezdni, chodnik6w i zjazd6w z drogi
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1.1. Przedmiot Szczeg6lowej Specylikacji Technicznej (SST)
Pzedmiotem niniejvej SST q uymagani a dayczry* wykonania i odbioru robot aviqzanych z wykonaniem odtworzenia osi trasy i jej punkt6w
wysokcxiciorarych

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegololla Speryfikacja Techniczrajest sloso\ranajako dohnnart przetargo'"r,y i konu-aktorary pqy zlecaniu i wlizecjirob6t wymienionych w
ptmkcie l.l.

1.3. Zakres rob6t objgtych SST
Ustalenia zawate w n/n SST obejmuj4 odtrryorzenie w terenie przebiegu fasy i purkt6w wysokoiciorvyclr or.az u14<onade irnvortrpacji
poutykonawczej naterurie objgtym zakreson .

1.4. OkreSlenia podstawowe

1.4. l. Punkty gliwne trosy - punkty zdamania osi trasy, punkty herurkowe oraz pocz4d<orary i koricowy punkt tasy.
1.4.2. Mapa zasodnicza - wielkoskalowe opracowarie kartograficzre, @p akfiralne informacje o pzestrz€nnym romrieszczeniu

obieldow ogolnogeognficzrych oraz elemartow ewidencji i budynk6w a talee sieci udrojenia tertnu.
Pozostde okeilenia q zgodne z obowiqzujqlyrni, odpowiednimi polskimi normani oraz definicjami podanymi w SST DM.00.00.00
,,Wymagaria ogolne".

1.5. Og6lne wymagania dotycz4ce rob6t
Wykonawca robot jest odpowiedzialny zajakox wykonarrych nrb6t oraz za ich 2godnodi z Dokunorbcje Projektour4 SST oraz polecariarni
Inspd<toraNadzoru.

2. MATERIAI,Y

2.1. Rodzajematerial6w
Materidami stosowarymi przy urykorryr,laniu roMt olceflonych w pla 13 q:
- stupki betonowe,

- pale i palki &ewniane,

- ruki ibolcemetalowq

- ptytki beonowe zlrlrzyimyruy'r,tdrenankie -jako aaki @ziemne,
- repoy mehlowe -jako zraki wysokcxiciowg

- nrd,rrtaly do prac obliczuriowydr i katograficzrych,

hdz inn€ materidy akceptowate przez kspdctoraNadzoru.

Do Wwalenia pmktow gl6wrrych fasy nale4/ stoso\ ai bolce m@lowe.
Pale drewniare unieszczone w qsiedZrvie prnktow zfammia tzsy w czrsie idl $abiliucji po\ilirury miec drednice 0,15+{20 m i dugo#
1,5+1,7m.

Do stabili?acji pozosdych prnkt6w ralezy $oso\ ai paliki drewniare o dhrgoici okolo Q30 m i Sredniry 0,05-0,08 m.

3. SPRZE

3.1. Sprzgt do nykonania rob6t
Do odtvsorzenia pwrkt6w raysokofoiourych oraz osi rasy i pzepustrcw, a takze uykonania irnvarhryTacji pourykoraruczej
odpowie&i sprzE gmderyjny:
- teodolitylubuchimery,
- niwel*ory,
- dalmierze,

- tydi,-w,
- ta$ny$alowg s4ilki,
lub iffry sprz$ akceptow-drry pra IrupdCora Nadztru.

nale2y sto6o\ xai

Stosourary Wrzfl powiniff u4nkarie dok{a&ro{ci gA prwch pomiaroraryctr, l* i Wzy opracor,laniach
krtograficzryclr.

4. TRANSPORT

Niewystqpuje.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Og6tne wymagania dotycz4ce rob6t
Prace porniarowe powirury byi rary4<onane zgodnie z obowiaptjqrymi irsfiukcjani GUGiK [2+l l] .

W opaciu o mderidy dosarczone przez kspekton Nadzonq Wl,konarca powinien przeproraadzii obliczenia i pomlary geoderyjne niezbe&re
do szczegolowego urytyczaria robot.



W14<onawca powiniur sprawdzi6 cry n$ne terenu okreflone w Dokwnoracji Projektowej q zgodne zrutrzywlstyrni ndnymi t€reru. Jezeli

WykonarNca stwierdzi, ir nrczy$*e n{ne terenu istoUrie rozri4 sig od zsnych olceflonych w Doktnnutacji Projektowej to powinien

powiadomi6 o tym InspektoraNadzoru"

Pnnkty wiezchotkowe, punl(y gl6wne u'asy i purkty porirednie osi trasy muszq by6 zrytrzrl.lrcw omwsriaolceilaiqce w ryosob \ryyrazny i

jodnozraczry chamkterysty4<g i polozorie tych pturktow. Forma i uzolr tych ozraczui powinrry byd zaakceptorvare przez Inspdaora Nadzoru.

WykmarNcajest odpowiedziafuTy za ochrong wsrySkich prndct6w pomiaroraych i idr ozraczen w cusie frwania rob6t.

Pomiary porarykonarrcze zealizowmego obiekur powinny by6 popzedzone u4rskariern z cxirodka dokurnentacji geoderyjnej i katognficmej

informacji o rodzajq polozeniu i stanie prnktow osnouy geoderyjnej (poziomej i wysokoiciowej) oraz o mryie zasadniczej i ewidatcji gnntow.

5.2. Sprawdzenie wymaczenia punkt6w gl6wnych osi trasy i punkt6w wysokosciowych

Sp-arN&enie wynrczsiapnlCow gl6wrrych osi t'asy i purktow uiysokafuiorvych (repery robocze) nalery przeprowadzit, ppzez wykonanie

pomiar6ww oparciu o materidy dostarczone pzez InspektoraNa&oru.

Dopuszualneodchyleniasyfi:aryjnepurktowgl6wrrych osi trasyw$osunkudo podarrych przu InspektoraNadzoruraspohzadnych tyclt ptmktow

nie powinny przelaaczad 3 crn.

Rz4&re reperow roboc ch nalezy sprawdza6 z doldadroici4 do 0,5 on, stosujqp niwelacjg podr,v6jna w nawiqzaniu do reper6w palstwowych.

5.3. Wyznaczenie osi trasy
Tyczmie osi tasy nalery wykonac w opaciu o Dokunortacjg nojdoowq qv. Mre geoderyjne przez Inspd<to'a Nadzoru prry

wykorrysuriu wrorary geod€zyjnei olceilmej w Dokunoracji Projektonej.

OStrasypowirnu$16uyzraczonawprnlodrgt6wnydriwp:nkhdrpcxiednidrwodleglciJi zaldirjd *watOerySytitercmriulsddtor:ratia

675,y,lw,niez1glzej nD co 50 m. Dopuszczalne od@uria sytuacyjne r,lygczcn{ osi tasy w $osnlcr do DohnnoUcji BojdCow{ nie mog4 byi

wi$sreniz5crn.
Rz4&re ptnktow osi tasy nalery wyzracryc z dokladnoici4 do I crn w gosunku do rz4drrych oloeflonydt w Dokunortacji Projektowej.

Dourwalsdaositasywtererienaleryuzyi odpowiedrich pali &aamiarydL rurmdalouych i bolcowstaloraych.

5.4. Wyznaczenieprzekroj6wpoprzecznych

Wztwzsieprzekoj6w poprzeczrych obejmuje *yzraczenie lc-av$zi nasypow i @<opow na powiozchni terenu (oloeilarie granicy robot),

zgodnie z Dokrnartacj4 Projektow4 oraz w miejscach wymag4j4rych uryetriaria dla popar,vnego pzeprowadzenia rob6t i w miejscach

zaakcrptowarrych przez InspektoraNadzoru.

Do wyzraczaria laauszi nasypow i wykopow nalry $mouac dobrze widoczre palki lub wiedry Wiectry nalezy Smoumi w prrypadlot nasypow o

rryysokoi:i pz@ryj I m oraz wykop6w gldr6a/& niz I m. Odl€toftt midz/ palftami lub wiednni rulezy dmtmouai do uladdtowaria

terum oraz geometrii trasy &ogowej . OdlElloff ta /@ rajmniey' powirma @owiadac od${powi kolejnych pzdaoj6w popzecalah.

Profilowanie przelcoj6w poprzeczrrych musi uno2:liwiac wykonarie nasypow i wykopow o kzdcie zgodnym z Dokunenh$a Projd<tow4

5.5. Wykonaniepomiar6wpowykonawczych
W piewwej kolejno&:i nalery pomierry6 wzrowiu4hh rdozuqosnowg gooderyjn4

Na$Epnie nalezy raiykonac puniary inwentaryzacyjne, zgodnie z instukcj4 G4'?omiary s)fuagjne i uysokqiciowe",mitzry, wsryslkie

elementy tehi m ryy zaffiiczej.
Prace obliczeniowe rntezy rykorywac prry pomocy W"Sr konrputerowqo. Wniesiorie pomierzonej teSci na mapg zasafuiczq oraz m4g ewidercji

gn"urtow tro\ xadzorych teclmikani t'adycyjnymi naleZy \r,ykonac mOod4 klasyczr4 &atowarie i lssilolie rpcarc) lub prry pcrnocy aJtcrndc il
heilqcych (ploter6w).

Wykonaq dokunortacjg ger/rez1irrq i kartograficzra nalery skornpletouai Tgodnie z przepisami Instrukcji U3 'Z^ily kunpleoramnia

dokumartacji gmderyjnej i kartografi czrej", z $zdurt nu
l) dolamentacjgtechni4ryiltuzonqdlaZmarui{qcego,
2) dokr:nrartacjg techni czt4pvsztwzilqdla oirodka dokwnoracji.

Sposob skomploounaria dokurnorhcji, o kt6rej mo'wa w pkt2) oraz formg dokurnentow nalezy uzgo&i6 z oirodkian dokumartacji.

DlaZNnawragqngo nalezy skompldowac na$4puj4ce maeridy:

- wtomikmryy zafrriczejuaryehiotrydodrkow4tefuiq
- kopie wykazow rarpokadrqrch i urysokoici purldow osrouy poziomej, vrysokofuiowej oraz wykary unpohadnych $nlcow granicztyctL

- kopie protokol6w prz:*,aaniazre/riax geoderyjnych @ ochrong

- kopieopisowtopograficztyc{r
- kopiesdcimwpolorarydt.

6. KONTROLAJAKOSCIROBOT

6.1. Og6lne zasady kontroli jakoSci rob6t
Kotolg jakodci prac pomiarouych zwrqrlxry$ z cdtfvtclrlr:iiun fasy i puddow uysokodcioraydr oraz wykonaniem pornia6w porarykonavucrych

nalezy prouadzi6 wedlug og6lnych zasgt olceilonych w instukcjach i wytyczrych Gl6wnego Urudu Geode4ii i Kartografii lub Gl6wnego

tueyKraju [2-11].

6.2. Sprawdzenierob6tpomiarowych
Sprawdzenie rob6tpomiarowych powinno byi przeprowadzonewedlr:gnasApiryychd:
- 06 drog mleZy spawdzafna wsry$kich zdananiach pionouych i lcrywizrdr w pozionie oraz co rqimniej co 200 m na postyctl

- robocze punkty wysokoSciowe nalery sprawdzai niwelaorwn na cdej dugorici budowanego odcinka

7. OBMIAR ROB6T

7.1. Jednostka obmiarowa



Jednosft4 ohniarow4 robot auiqzarrych z odtworzeniern osi fasy i pnnkt6w urysoko5ciorarych w terenie oraz wykonanien ponriar6w
powykonawcrych jest I hn tasy drogowej.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Spos6b odbioru rob6t
Odbi6r robot aviqzanych z odtworzoriem osi u"asy i pmktowrysokoSciorarych wterenie rowninrrym nasQpuje na podstarvie sd<imw i dziennik6w
pomiarcw geodezyjnych lub protokolu z konftoli geoderyjnej, ktore Wykonawca przedklada Inspektorowi Nadzoru.

Odbi6r rob6t zvflqzarrych z rarykonaniern pomiar6w pourykonanc4yctr nastgpuje po przedozeniu skompletowanej dokurnenacji technicznej

Tgodnie z pkt 5.5 n/n SST.

g. PODSTAWA PT,ATNOSCI

9.1. Cena jednostki obmiarowej
Phroii za kilomef nalery prryjmowac na podstawie sd<icow i dziornik6w porniarow gmderyjnych lub protok6hr z kontoli geodezyjnej

(odnvorzurie trasy) oraz po odbiorze skomploowanej dokwnarhcji geodezyjnej (pomiary poq4<onawcze).

Cou wykmaria rob6t obejmuje:

- sprawdzenie wyzuczoria punlaow gl6wrrych osi u'asy i punktow qsokoScioruy.tr

- uryehrienie mi trasy dodd<owymi ptmk1ilni,

e dodakowych pnlcow wysokoriciorvych

e przelooj6w popzeczrych z ewenfudrrym wytyczarion doddkourych przelaoj6,w,

- za$abilizowaie punktow w sposdb twdy, ochrona ich przed miszrz.rll.isn i ozrakormnie $dviajqce odszukanie i ewenunlne

odtworzmie,

- urykonanie pomiarow poraykonawcrych wraz z nariesieniern znian na mapg zasrdtrucz4

D-02.01.01
WYKONANIE WYKOPOW W GRUNTACH I+V KAT.

r. wsTEP

l.l. PrzedmiotSzczeg6lowej SpecyfikacjiTechnicznej (SST)

Przedrniotem n/n Srczegolowej Specyfkacji Technicaej q urymagania dcfycz4cr wykonania i odbioru robot ariqzanych z wykmafern
wykopow.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczeg6lowa Specyfikacja Techniczra sunowi dokr"unort pzetargorary i konralcouy pry zlecaniu i reali"acji robot wymioriolrych w plc I .l .

1.3. Zakres rob6t objgtych SST

U$alenia zawarte w n/n SST dotycz4 wykonania robot zionnych w wykopach i obejmujq:

- roboty zionneryfizwo tt przerar, u/ykonywale mechaniczrie w grurcie lcd. I0/,
- mechaniczrc wykonanie wykopow w gnurcie ka. I Sy', z fansporton urobku na odldad.

1.4. OkreSleniapodstawowe
1 .4. I . Glgbokoii wykopu - rozrica r$nej tornu i zEftrcj robot zienuryc[ wyaaczottydt w oi wykopr

1.4.2. lYykop plytki - wykop, kt6rego glgbokoS6 jest mniejsza niz I m.

1.4.3. lUykop iredni - lvykop, kt6rego glgbokoS6 jestzawarta wgranicach od I do 3 m.

1.4.4. Wykop glgboki - lvykop o glgbokoSci ponad 3 m.

1.4.5. Odklad - miejsce wbudowania lub skladowania (odwiezienia) grunt6w pozyskanych w czasie wykonywania
wykop6w, a nie rvykorzystanych do budowy nasyp6w oraz innych prac zttti1zanych z tras4 drogow4.

1.5. Og6lne wymagania dotycz4ce rob6t
Wykonawca rob6t jest odpowiedzialry za jakcxii urykorarych rob6t oraz za idr zgo&rcxid z Dokunenhcj4 Projeloor"+ SST oraz poleceniani

lrspdcuaNadzqu

2. MATERIALY

2.1. Charakterystyka i podzial grunt6w nystgpujqcych w nykopach
Podstawg podzidu gnrntow na kdegorie @ uagl$ern tudnodci ich odspqiania oraz przecigne wartodci gftoi:i objEtofuiowej gnrrt6ww starie

ndnralnym oraz wspolczynnik6w spuldrniorianalery yry1mclo,er, nadsta\ryie nonny PN-S{2205 [ l].
2.2. Warunki wykorrystania grunt6w z wykopu
Cnrty ua,skare pzy uryfturywaiuuykop6wpowirrry byd w maksymalnym $opniu \rrykor-4Mrc gzrz Wlkowca do htdouy narypow, zgfrtiez
Dokunaucja Prcjdoorv4 SST i polwrirni InspdacraNadau"

3. SPRZ4T

3.1. Sprzgt do rob6t ziemnych



Wykonawca przystqpujqqy do wykonania rob6t zionnych powinien wykazaf sig modiworici4 korrysmnia z nastprjqqego sprz6r do:

- odspqjada i wydo@waria grunt6w (kopaki, ladoraarki),

- jednoczesnego wydobywaria i przemieszczania grutow (srycharki, rowniadd),

- transportu mas zionnych (srnochody sanor.vyladorvcze i skrryniowe),

- ryz4fuagpszriqqego (walce, ubijaki, plyty wibracyjne fu.}

4. TRANSPORT

4.1. Transport gruntu pozyskanego z wykop6w
Wybor Srodk6w t"aspotouiydr oraz mdod fdtspotu powinior byi dososounrry do kdegorii grunu (mderidu), jego obj6ofui, tedrnologii
odspqiania i zdadmku oraz od odleglofui u'arporu" Wyd4inotr 6rodk6w traruportowych powinna by6 ponadto dostosouara do uryd4jnoff sprzgr
urywarcgo do uykonaia raykSw.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1 . Og6lne zasady wykonywania rob6t
Wykonawca 6zed$ati Inspdctorowi Nadzoru do ako@ji pojd<t organizaqii, hannmqgram roboq uuzdgeliqiqqe ws4/sdde waunki, wjakich
SdEwykorrywereuykopy.

5.2. Zasady prowadzenia rob6t
5.2.1. Odwodnienie pasa rohdt ziemnych
Niezalemie od btdowy t!:4dar $au$ri€dr elanaty q,munow odr .adniajqqyd ujgydr w Dokuno@i Projddowqfl Wykorawca powinieq o ile

vryrryaq @o wauki terflorc, u/ykcnrc vz$?rria\ ldcrE zryswnq odpowadzurie wod @olvych poza obszr robot zionnydl tak alry

akaiwzye gnnty przed przewilgocurion i rswodrieniem. Wykonawca ma oboruiqzd( ekiego wykofiywalia \ /ykopow, aby powio-zdmion
grumtrnadamiwcalym dcesietramiarcbftryadkizeewrdqiqgepraildourcodrvo&iorie.
Je2eli unlcrek zaniedbmia Wy'koaucy gnrily ulegnE rsrxo&rieniu, krore ryovod{e idr dugd.rla}4 nla obowiSSd(
trsrniecia tydl gtntttw i za@isda idt BnmEni pzydmymi na rafusry kcu bez jakidkolwid< qh re *cny Zrrwwu$ryo za te crymnogJi jak
mvniez za dowieziory gnrn

5.2.2. Odwodnieniewykoptiw
Technologia wykonania wykop6w msi wnodiwiac idr prawidowe odrvodnienie w cdym dcesie twania roMt Wykonarie rarykopow powinno
posQpowac w kierunku podnoszuria sig niweldy.
W czasie robd zj€nmydt rrrlezy zdnwn @r,uiedd +ad* po&ary i nadac fdoojan rryr?crlrym Wadki wnodiwiqiqee s4foki @l5nvund z
u,ykopao&iezDdcmo@jaRojdOoqi polrefrniln+dccmNdryu
Wody opadowe nale2y @rowadzi6 pozateren pasa robot zionnych.

5.2.3. ll/ykonaniewykoptiw
Wykopy powinny byd wykorryware w hkim okesie, aby po ich zakoriczeniu moina bylo pr4rsqpi6 do rarykonywania przewidzianych w nidr
roMt budowlarych.

Wykonawca powinior wykopy w taki ryosob, alry grunty o ro2nym stopniu prryddufui do budoury nasypow byly odspqiane
oddzielnig w sposoib urianozliwi4jqcy ich wlrnieszanie.
Odspojone gnrrty prrydmre do raykonaia naq/pov/ powiffry byd @one&rio vbtdounare w naq,p. W miejscu rafu;doraaria rnl dry ryntr. W
ryr@tgwarat{ry4orcdo?rrtiei zagfzczeniegrurnr4o&iezrarymagadani DokunotaqiiProjelOowej i SSTD.02.03.01.
O ile Inryd<tor Nadzoru doprici czasowe sldadounurie gmtor ,, nalezyje @rwiedrio za@iecqyd prred rmdnienryn zawilgocoliem. Jezeli gnrtje$
a naraiigy,rtienalezyodEqjrcgodoglfl:oko9;iokolo05 mpowyd fojaco,llay*r@ry*rob&ziornrydr
Grutyniryrydarcdouitrdowmiawruqprnleryodr,vie#naodkhdnamidsceud<azareprzzln+dcq'aNadzoru
w odleglqici nmis, dn 1,5 m od wzdai podzionnq, nrn'asrtdony rectmlczrqi (l<ablq ruociqgi), robay nalery poraadzii rpczrie, z udro\ afun
szczry6lnd ffiozrofoi.
Wymiary wykopow powirury,byd dostosowane do sposobu idr rarytcnywania dgboko'i,ci, rodzqiu grunnf poziomu wody gnlrtowej oraz
koniecznofui i moihwffi za@ieczenia &:ian rarykopu.

Wprypadkuzasmouafa Miwsia{wwykopf mtezywqglgtuidwszurdcoiidnurykoprdodadcovrourymkykcnstukqi@iffiipJ
ctt-z sueodq pze*zoi na paca ludzi pomi*y a@ierzrl;iwn 9;iary urykop.r a ra6ikaryrrurrym w wykopie elonuman (rp. pzqr*). Hze*zor ta
poryintu u/yn6i6 nie mniej nD 0,60 n1 a w p4padh *:iar izoloraanydr nie mniej n12 0,80 m. Mdaidy za$moraane do rarykoraria zabeaieczaria i
rc@i koMuk{i a@;w!1@ powirny by6 uagodriorc z Inpddonm Nadnu
Wykotry nale,ry uiykonywac z zachovrariqn lvymagilr dtycryych dokladnoici olcuilonych w pkt. 5.2.6. Sposob rvykonania skarp wykopu
powinior i& *aecao*! w calym olorsie prormdzonych robog a nryrawa us*odzen, wynilqjqcych z niqrawidowego
uksztdtow-ania skarp wykopu, ich @cigda lub inrrych odst{estw od Nenneffacji Projekowej obciq4a Wykonaruq rob6t zionnyc}r.

5.2.4. Wymagania dotyczqce zaggszczenia i noinoici grunlu
Wslcazfkzaggszczoriagnurtowl. oloeilonywgBN-7/8931-12 [0], nie mozeby6 mniejszy niz:

Strefa korpusu

G6rna warstwa o sruboSci 20 cm 1,00

Na glgboko5ci od 20 do 50 cm od
powierzchni podlo2a 0,97

Cdofoiowej oceny cech no6no6ci warswy gnrrtu dokonuje sig na @stawie pcxniaru wtomego modulu odksddcenia E2, za pomoc4 obciqzenia

$atycaegoptyQo $e&ricy 300 mm.

v



WymagareminimahrcwatcfoiwtornqomofuhrodksddqriaE, nalezypryjmourcwgPN-S.02205 [l 1].

Jezeli grunty rodzime w u1'kopach nie mqjq wymagare{Jo zzqipszelli4 to przed rtrozarian nastqpnych war$w konstukcji na,vierzchni nalezy je
dogqicii celem uryskaria wynaganej noino&i wastrary gnrrtu.

Jezeli watoici E: i Is nie mog4 by6 osiqgnigte przez bezpcxiredrie ragpzozarie grurtow rodzimych b tralizy q,konac idr raryrniarE albo

ulepszorie podoza gnnrowego spoiwani.

5.2.5. Ruch budowlony
Nie nale2y dopuszczai ruchu budowlanego po drie wykopl o ile grubodi warstr ry grunlr (nadkladu) poralfzej rz$nych robot ziannych jest
mniejszaniz0"3 m.
Naprarva us*odzeri powiezc'hni robot ziemnych wynikalqcych z niedou'rymania @anych po\yzej wanmk6w c}lrcipa W14<onavrc4 robot
ziururych.

5.2.6. Dokladnoiiwyhononiawykoptiw
Dopuszcza sig nast4pujqpe tolerancje:

- wymtary rayl<opt w plaie nie mog4 roznii sig od saokoSci projdcowanej o wipej nD +l 0 on i -5 crn, a laarvdzie dra wykop nie powinny

miec\rlyrdzrydr fulrd\
- roZricawstmmkudo pojeldouanydrrz4drych robotzienurydr nie nwzEpzM,+l crn i -3 crrl
- pochylenie skarp wykopu nie moze rozrii sig od projektowanego o wiEcej niz I tr/o jego wartcxici raryrazonqi targorsan k4a
- maksymalnaggbokoSdwklshigc napowiazchni skarpwykopu niemoaepndawrc,l0 cm prry pomianel*43 m.

6. KONTROLAJAKOSCIROBOT

_ 6.1. Zasady og6lne kontroli jakoSci rob6t
Przed przyst4pieniem do robot zionnydr Wykonawca powiniar qrawdzii prawidlowoii uykonaria robot pomiaouydr i przygotouawcrych.

6.2. Badania i pomiary w czasie wykonywania wykop6w
6.2.1. Sprawdzenie odwodnieniu
Sprawdzenie odwodnioila korpuzu zionnego polega na konroli zgodnofui z wymaganiami SST podalyrni w pkt 5.2.1 i fi.. 5.22 uaz
Dokwnenacja Prcj ekbrar+

Szczeg6ln4 uwagg rrrlezy 
^ 

t#te rau*afu iwe ujgcie i odprowadzorie wod opadowych.

6.2.2. Sprowdzenie jakoici wykonania robdt
Sprarvdzenie wykopow polega na kontolowariu Zgodnqici z wymaganiami okreilonymi w n/n SST otaz w Dokumortacji

Projektowej.

W czasie kontoli vczeg6ln4 uwagg naleZy zunocii na:

a) odspajanie gruntoww spos6b nie pogarszajqry ich wlaSciwoSci,

b) zapewnienie statecmo5ci skarp,

c) odwodnienie urykopow w czasie wykorryumnia rob6t i po ich zakoriczeniu

d) dokladnoS6 wykonania urykopow (usytuowanie i \ /ykoriczenie),

e) zaggszczerie gunej stefr korpusu w uykopie wedug wymagan okrcilonych w pk15.2.4.

6.3. Badania w czasie odbioru wykop6w
6.3.1. Sprowdzenie dokumentdw kontrolnych
Sprawdzanie dokumentow kontrolnych dotycry:

a) ozraczerilaboraoryjnych,

b) dziennik6wbudowy,

c) dziennik6wlaboratoriumWy,konawcy,

d) protokol6w odbior6w rob6t zanikaj4cych i uleg4iqrych zahyciu.
Do odbioru Wykonawca powinior przedstawii wszyslkie dokumenty zbiezrynj konfroli jako6ci robot

6.3.2. Sprawdzenie szerokoici korpusu ziemnego
Sprawdzorie przepro*dza sig z zastmowarion tafuy, szablonu lub ldy, w od$Epach co 100 m na prostycl! co 50 m na fuku a taliirc w
miejscactL la6re budz4 wffiliwotoi.
Stwierdzone w czasie kontroli odclrylenia od DokwnenEcji Projektowej ne mog4yzek.wzrc, watCIici dopuszczalnyctL podanych w pkt.5.2.6.

6. 3, 3. Sprowdze nie rzgdnyc h powietzchni korpusu ziemnego
Pomiar przeprowadza sig z za.stosowaniem niweldora z czgsotliwo&iq wg *t.6.3.2.
OddrylofaodDdcmo@i Pojdaor@ nie nry4qdimiwatoici @srcIryd1 @rydrw flc. 526.

6.3.1. Sprawdzeniepochyleniasharp
SpraNfudepapovladzsigzz$mouraianszablmlhyipozidni'ryhbniurcldcrazrT$odiwcfoiqry N-632.
Od@oriaodDdc.rne@iRojdacn@nienng1pr*mi:wanicidopsmhUrdrpodry&wfld.526.

6.3.5. Sprowdzenie rdwnoici powierzchni korpusu
Spravdzenie przeprowadza sig z zastosoraraniun ldy o dugoiri 3 m. z czgstofliwcriciq wg ph. 6.3.2.

OOOrylata od Odcnu@ji Projdcourej nie nry+orturuiuato*:i @smnrydr @ry& wfla 526.

6.3.6. Sprawdzenie spodku podluZnego powierzchni korpusu



Kontolg spadk6w podhrzrych rulq ogzri na ocenie rzgdnych wysokofoiowych, pomierzorrych niwelaonm z czg$otliwofoi4 @aq w pkt
6.3.2.

OddryloiaodDd$ns@ii Rojdco,$ nie wryamzdrr.uruatoicl @rzmiryd1 @ty&wflc. 52.6.

6.3.7. Sprawdzenie zaggszczenia i noinoici gruntdw
Spraardzoie zagEszczaria grunt6w przeprowadza sig na @starvie urynik6w badan wykonanych z czgsotliwo6ciq minimun jeden ww frzrrh
punkach na 1500 m'zpowierzchni orazwmiejscachrarskazanychprzu InspektoraNadzoru.

Czg$otliwcii badar utornego modilu odlsztahenia Ez sprawdzarej waSwy powinna S6 nie mniejva niz jedor raz w trzectr pu, loach na 2000 m2

powierzclnri, a dodd<owo w miejscach wd<azrry& pzez tnspektot-a Nadzoru

Ncinoii gruntu na podstawie porniaru wtomego mod.ilu odksadcenia E, rdq! qprawdzi6 dla warstqy powierzchniowej podoza nal /iet-zchni

oraz ewentmlnie glgbsrych wastw, na 2$anie InspektoraNadzoru.

Zgpzczarie inofioftgnnujestlvy$rczdqcajezeli\ /srygkiewatc6ci Is orazE: i Io spehriqiEwyrnagiltiafzed$a\ryionew$c.524.

7. OBMIARROB6T

7.1. Jednostka obmiarowa
Je&roslkeohniaro\ qjest I m3 (met ve5cienny) uykonarych robot wwykopach napodsta\ryie pomia6wwterenie.

8. ODBT6R ROB6T

8.1. Rodzaje odbior6w
Odbior robot ziannydr w wykopach dokonywary jest na ,asadach odbioru robot zaft4jryych i uleg4iqrych zalayciu Tgodnie z uymaganiami

podarymi w SST DM.00.00.00.
W prypadku wierdzenia userek Inspdoor Nadzoru u$ali zdses robot popawkowydr do @<onada a Wykmarrca wykonaje na udarry kmZ w \,
whlurymteminie.

g. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Cena jednostki obmiarowej
Plfidi al m3 uykonarych wykopow rnlezy przylmowaf na podsta\ilie obrniaru i oceny jakoici nrb6t w oparciu o wynki pomiar6w i badar
laboratoryjnych.

Cena wykonania rob6t obejmuje:

- prace pomiarowe i roboty prrygotowawcze,

- sztd<o\ flderobft4odniezpojdcrncrBilrizqiindrunarzashrdorry,
- wykonanie wykopu z tarsportem gnxtu naodklad,

- odwoddenie wykopu na c?asjego lvykonywani4

- profilowanie dna wykopu i skarp zgo&rie z Dokumentacjq Projekowq
- zagpzczenie powiezchni wykopg
- przeprowadzeniewymaganychpomiar6wibadanlaboratoryjnych.

D)‐04。 01.01

KORYTO WRAZ Z PROFILOWANIEM IZAGη SZCZANIEM PODLOZA

r. wsTEP

1.1. PrzedmiotSzczeg6lowej Specyfikacji Technicznej (SST)
Przedniotem niniejszej Szczeg6lowej Specyfikacji Technicaej q wymagaria dotycry* wykonania i odbioru roMt zwiqzanych z uykonaniern
koryta z p,rofi lowati an i 72gg12afiem podo2a .

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegolowa Specyfikacja Techniczra stanowi dokurnent przetargouiy i kotralaouy prry zlecaniu i realizrcji rob6t wymi€nionych w prnkcie I .l .

1.3. Zakres rob6t objgtych SST
Ustalilia zawate w n/n Szczegolowej Spayfkacji Tdmicaej dcyry urykoraria koryta wraz z profilovranion i Zgqszczarian podoza

@muj4
- urykmarie pofilowaria i zaggszczafa @oza @ wa$uy kmffrkcyjne nawie'zdni.

tokalizacja wg Dokurnortacji Projdctowej.

1.4. OkreSleniapodstawowe
1.4. I . Podloie - gnnt rcdzimy lub naqpoury, lez4cy pod nawiozchniq do glgbol<ofui pzemrzxia"
1.1.2. Koryto - elernemffinnowarywkopsie&ogowymwcelur.rlo2sriawnimkortrnk{inawierzdmi.

1.5. Og6lne wymagania dotyczqce rob6t
Wykonawca roMt jest odpowiedzialny ajakoft urykonarych rob6t oraz za ich zgodnoii z Dokunotacjq ProjdCour+ SST oraz zzalerrriwru
IrupelcoraNadzoru.

2. MATERIAI-Y



Niewlatqpujq

3. SPRZET

3.1. Sprzgt do rrykonania rob6t
Do rlykmania profilowaria i zagpzczani a @oz^ nalezy stosowac:

-dvmiarki,
- spycharki uniwersa.lne z ukofuie ustarviorrym lemieszern,

- drohry spzs ryczly do profilouania rpczregq w miejscach gdzie inrry Wrz$ nie moze miec za$osouani4
- waloe sEtyczre i wrbracyjne dososoume do wielko5ci zagpzczarej powierzchni,

- ubijaki mduriczre,pf.tywibracyjnedoamoraanlawmi{scadrtr*rodogprydrdlawifl<szqgorytzf,i
Iub irrry ry26 zaakoqowary przez lnrydOu-aNadnrr

4. TRANSPORT

Niewystgpuje.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Og6lne zasady wykonywania rob6t
Przdroryzryian robot Wy4<onawca przedstawi Inspekorowi Nadzoru do akceptacji projekt organizacji i harmonogram rob6t wqglgfuiqi4ce
wsryslkie watmh wjaki& b$q urykonywane roboty zutiqane zpofiloraaniern i zaggszcz"niern @oza-

5.2. Warunki przystqpienia do rob6t
Wykonarvca powiniar przys@i6 do profilorarania i zryFzczlsia @oza @oiredrio przd roryzryiem rob6t zuvtry;rrrychz w)4<onaniem
wilshv na\ /ierzchni. Wczefiiejve przysqpiurie do ra6rkonania profiloraania i zagpzczania @oiajest mozliwe wyt4pzri e a zgd4lrupektora
Nadzorq w kor4ntrych watmkach mnosferycarych.
Po uyprofilowarym i zagpznarympodozu nie moze odblmac sig nrch budowlary, niezrviqzarry @oirednio z urykonanian piemszej wmtwy
nar,vierzchni.

5.3. Profilowanie i zaggszczanie podlo2a (koryta)
Przd roryzryiem rob6t nalely Wtyeye pobzenie podloza podlegaiacego profilowaniu i zzrggsz.cza;ftl Spo66b u,ytyczolia powiniar
urnozliwirc wyrofiloraanie i zegEszczerie @oza i ukhdrrydr na nim wastw nawieudmi z toleancjani dceilorrymi w Dohrnenhcji Projdctowej,
SST lub pzez Inspd<tor.aNadau
Palih do kontoli ukdtoraratia @o2a w planie i pnofilu powinny byi wczeiniej prrygoto\rane, odpowiednio umocowane i utrzymywane w
czasie rcW przru.Wykonarrca.

Pzed przyqpieniern do profilor,vania @oze powinno bye wzyuczmrc ze wszelkich zxiwryucze|.Nalezy usrrqq btoto i gnurt, lcory uled
nadniemernu zawilgoc€niu.

Jezeli tzqfrte @oza przod poflourrrrion nie urynrry4jq dowiezienia i uhdoqada dodd<ouego gnnfi, to pzed pa,@ieniern do poflouania
ocrysmrego@ozajqopowiozdmignale2ydogsi,i63CIlpiScianiualcaSredriqoOlovrqo,gffiiEgo lubwinnyryosoiUatc6oumrypzrz
Lr+dooraNdau
Jezeli poutyzsry wanmek nie jest spehriony ivry*rytjarurzatia poziomu w podoZq to Wykonawca powinien spuldrnii podoze na glgbokCIft

prze lrspd<tora Nadzonl dowiezc doddcovry gnxt i zagqicid wmtwg do uqnkaria odpowiedniej watoici wsleadka
zagp;zoliia"
Do profilowania @o2a nale4, stosowac sprz$ wskazany w pkl 3 w zaleznqfui od szookorici profilo'wanego @oza fiudroici odspojaria
gnnfu lub imy zaakceptowary przez InspektoraNadzonr"
Bezpoftednio po profilouaniu @toza rr,lezy prryWid do jego dogEszczaria przez. vrilwutie lub urycie ptyt wibracyjnyc[ ubijak6w
mecharicztych w miejscach ru&rodostgpnych dla walcow zadrowujqq optymaln4 wilgmroii 7^grg:c7 1ef!o gnrrtr. Jakiekolwid< nierownoici
powsde prry zagpzczaniu powinny by6 naprarNiure przez Wykonawcgwsposob zaakceptouany przez InspektoraNadzonr
Zapznatte @oia rul@ konfiolowac ryrzrz omrcanie urkazrika zagpzczenia I s] 4odnie z BN-77/893 I - I 2 [5] .

Wskaafti zagpzczenia (.)w prrypadku robot objgtych rutl SSTuynoszq:

strefa korpusu

G6ma warstwa o grubodci 20 cm 1,00

Na glgboko6ci od 20 do 50 cm od
powierzchni podlo2a 0,97

Jako a*rye loyterilnn ocerry lvymagarego agynqtia gn:ntow, dla ktorych tudne jest
pryjmouac watdi \ nlcrinika odkzdcenia l"wgdryrka B do normy PN-SO2205 [q,
wtsnego Ezdo pierwmrego E1.

Wskaaik odkadcenia I" nie powinien by6 wrQcszy nh2)..

Noinodi@oza:

pomierzenie wskaznika zagpzcznria nalezy

rownego stosturkowi modr-il6w odksadcenia

WartoSi Eu nie mniei ni2 100

5.4. Utrzymanie wyprofilowanego i zaggszczonego podlo2a
Podloze (koryto) po uyprofilouraniui zageszrzrrnu powinno byd utrymyrNane w dobrym stanie.



Jezeli po rary4<onariu robot aviqpanych z profilo'oaniem i zag6izczornan @loza na$4i przenua w robohch i Wykonawca nie pr4ntryi

natychmiast do ukladania warstw navrierzchni, to powinior m zatr4i*zy( podlo2r przed na&niernym zarvilgocenianr, m qlrzyllad yn
rozlo2orie folii lub w inny s@b zaakceptowary pzez kspeltura Nadzoru.

Jeieli wyprofilo\Mane i zrgpczffrc podloze uleglo nadniemonu zawilgocorig to przed przyst4pieniem do ukladania kolejnej wasmy nalery

odczekac do cza.su jego n*uralnego osuszenia" Jueli zawilgocenie na$ryilo w*utek zadedbania Wykonarrcy, to doddkowe naprany wykona on

nailamykosd.

6.1. Badania w czasie rob6t
6.1.1. Czgstotliwoii oraz zahres badai i pomiardw

Czgstotliworii oraz zalaes badan i pomiadw dotyczqqych cech geomOyczrych i zagpzczeria wlprofilowarego podoh (koryA) podqje tablica I .

Tablica l. CzgstotliwoSd badath kontrolnych

Lp. Wyszczeg6lnienie badaf
CzestotliWo``badai

Minimalna liczba badari na

dziennei dzialce roboczei
Maksymalna powierzchnia

prryoadaiaca na iedno badanie (m'z)

1 SzerokoSi
R6wno56 poprzeczna i podlu2na
Spadki poprzeczne

Rzgdne wysokodciowe
Uksztahowanie osi w planie

Z czgstotliwoSci4 gwarantujqc4 spelnienie wymagari przy odbiorze,
okreSlonych w pkt. 6.2.

Zaggszczenie,
Wileotno66 eruntu

つ
４

NoSnoSi podlo2a min. ieden razw trzech punktach na 2000 m2 powierzchni

6.2.2. Szerokoit
Szerokorii profiloraanego @lo2a (koryta) nalezy sprawdzai co rqimniej co 100 m.

SzerokoSd profilowanego podoh ftoryta) nie moZe ro2nii sig od szeroko5ci projektowanej o wigcej niz +10 cm i -5 cm.

6.2.3. Rdwnoit
Nier6wncxi:i @uzre profilowanego @loza (koryA) rnlezy riltrqe 4-meEouq l*4 cn 20 meE6w w kierunku @luZnym, 7go&ie z BN-

68/8931{4 [4].
Nier6wncxici Wrrztr e nalezy mierzy( 4-metrora4 tat6 arc odcinkach psznzeh la4 o dugofui dosbsowanej do szerokorici profilowarego

@oza co n4jmniej co 100 m. Niu6wno(i niemog4przekwzrcZan.

6.2.4. Spadki poprzeczne

S@<i poprzecze ndeiry n@t apornoca lay o dugoli jak w flc. 623 i pozionicy co t qitnniej o I 00 m.

Spadki poprzeczre powinny by6 Tgodne z Dokrmenacj4 Projektowq z toler:ancj4 4{5o/o.

6.2.5. Rzgdne wysohoiciowe
Rzg&re wysokcx{ciowe nalezy sprawdzai w osijezdni i najej lo:arv$ziach co 20 nr, a na odcinkach lorywoliniowych co l0 m.

R62nice porni$zy radrymi uysokoiciowymi wyprofilowarego podoza (korga) i Izgdn),rni projektowarymi nie powinny prze/rranrc +l cm i
-2ott.

6.2.6. Ukszlaltowanie osi w plonie
Uksztdtowarie osi rnlery ryawdzai w punldach rozmieszrzrrryd:. nte dzej niz co 100 m.

OS w planie nie moze byd przesunigta w stosunku do osi projekowmej o wigcej nD S5 cnr.

6.2.7. Zaggszczenie

Wskazrk zagEszczenia wyprofilowanego @oza (korya) okeilury wedug BN-77/8931-12 [5] nie powiniar by6 mniejszy od @arego w pkt

5.3 r/n SST.

W praupadku gdy w koryto zostanie uiludoumna mieszanka kusrywa stabilizowanqgo c€rnentqn lub wapnan jako ulepszone @o2e, w6wczas

@oze (w korycie) moze spehiac jodynie kytaiurn w*odnk'azag6z.czaria Is x0,97.

Wilgouro6i gn"urtu podloza powinna by6 rowna wilgotroici optymalnej z tolerarrcjq d -20%o do +lUYo.

WartoS6 wtomego modrilu odkadcenia nie powinnaby6 mniejsza od @anej wpkt 5.3 n/n SST.

7. OBMIAR ROB6T

7.1. Jednostka obmiarowa
Je&ostk4 obmiarowq jest I m2 (metr hladratouy) wykonanego i odebranego profilowanego @oza (koryta) zgodnie z Dokwnertacj4

Projektow4 i obmiaem wterenie.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Spos6b odbioru rob6t
Odbi6r proflowanego podtoza (korya) dokonywarry jest na zasadach odbioru robot zarilqi4rych i uleg4jqcych zakyciu @anych w SST

D.M.00.00.00,,Wymagania ogolne".

9. PODSTAWA PI,ATNOSCI

9.1. Cena jednostki obmiarowej

\,



Platncii za 1 m2 profilouanEgo podloza (koryta) nalezy prryjmowrc na podsawie obmiaru po ocenie jako5ci rykmaria roMt na podstawie

wynik6w badai i pomiar6w laboraoryjnl ch.

Cora wykonania robot obejmuje:

- prace pomiarowe i roboty prrygotouawcze,

- ozrd<cmrarie rcbct agodnie z pojddern qmiuqji nrCm na czas hdcnry,
- odspojeniegruntu,

- zdadunek nadmiaru odspojonego gruntu na Srodki transportowe i odwiezienie,

- profilowanie podloza (dna koryta),

- agpzczanie,
- uu-zymaniepodo@

- przqrowdzenie wymaganych pomiar6w i badaf laboratoryjnych.

D-04.04.0 I tD-04.04.02

PODBUDOWA Z KRUSZYWA NATT]RALIIEGOI Z KRUSZYWA I,AMAI\EGO
(TJAZDY BRAMOWE)

STABILIZOWAIIEGO MECHANICZNIE

1. WSTEP

l.l. Przedmiot Szczeg6lowej Specylikacji Technicznej (SST)

Pzedmiotern niniejszej Szczqgolowej Specyfikacji Techniczrej q wymagania dotycrye wykonaria i odbioru robot zwiqenych z $<onaniun
podbudowy z knu4rra ndralnego stabilizowanego mecharicaie.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegolowa Spegdkacja Techniczna sffirowi dokrment przetargouy i konu'aktowy prry zlecaniu i realizacji robot wymienionych w pnkcie I .l .

1.3. Zakres rob6t objgtych SST

U$alenia zawarte w n/n Szczegolowej Specyfikaqii Techniczrej dotyczq \ilykonania wffitw podbudowy z knrsrywa nffiralnego stabilizowanego

mechanicaie z domiesd<ami ulepszqjqrymi z hrsrywa lamanego 2V/o g.8 cm po zagpzczeniu War$wa @budorary z lcrszywa naUralnego

(pospolka) o gr. Po zaggszczeniu 25 cm.

1.4. OkreSleniapodstawowe
t.4.1. Podbudowa z knrszywa naturahrego stabilizlwanego mechaniczlie - jedna lub wigcej warstw mieszanki, lcora

stanowi warstwg no$n4 nawio:zclmi drogowej.

t.4.2. Stabilizacja mechaniczra - proces tedurologiczry, poldqcy na odpowiedrim zagpzczeniu w optymalnej wilgotuici knsrywa o

wla6ciwie dohanYm uziamieniu.

1.5. Og6lne wymagania dotycz4ce rob6t
Wykonarvca robot jest odpowiedzialny za jakotr ich wykonania orazazgffi z DokwnartacjS Projekbu/+ SST i polecariami Ircpektora

Nadzoru.

2. MATERIAI,Y

2.1. Rodzaje material6w
Mderidern do urykonaria @budowy z krusrywa nm.ralnego *abilizowarego mechanicmie powinna by6 mieszail€ kuszyw sklad4j4ca sig z:

piaskqmieszalkiinubZwinl zdomiesd<4kusrywalar,;rarego2ff/o orazposp6[<aspehriqiqcawymaganian/nSST.

Usalqria zawatts,w nln Szczegolowej Specyfikacji Technicmej dotycra lq4<onania warstw podbudoury z husrywa lanalego stabilizoaanego

mechaniczrie i obejmujqwy4<onaniewastwy@budorary g.15 cnt.(dazny indywidualne)

Krusrywo powimo by6 jednorodne bz mi*zyuczefiobcych i bez domieszek gliny.

M*eridetn do rvykonania @budouy z kus4yw iananych sabilizowanych mehanicaie powinno byi husrywo lanarg u4rskare w wyniku

przelauworia surowczl skalnego litego lub kusziwo nd.mlne lcuwong u4rskare w wyriku przelauszenia kamieni naafowych i otocrzak6w.

Krusrywo u4rskare z przehuszeria kanieni narzuouy'ch i otoczak6w powirmo zawierac co n4imniej 80%" auc:'lamanydr we frakcji powyzej #

4mm.Taaallnolmailemleiryuzd,ziamo o ws4n&i$ptaszcamrchprzelarnanych i szorskich.

Dopuszczasig zastosowanie larsrywalamarego w[rcznego posiad4i4cego aprobdf IBDM.

2.2.1. Uziarnienie kruszywa
Do rarykonaniapodbudorary nalezy za$osowac tcrusrywo o tziamieniu 0/31,5 mm.

Krryraauziamieniamieszanki lm-rsrywapowinnalezec pomi$ry lo:zywymi graniczrymi pol dobrego tziamiuria podanymiwWTa [5].

l*zywauziamienia lauszywa powinna by( ciryla i nie moze gzebiegac od dolnej lcqwej graniczrej rziamienia do g6mej krarvej granicztej

uziamienia na qpiednich siach.

3. SPRZET



3.1. Sprzqt do wykonania podbudowy
Do wykonania podbudolly z lausrywanafuralnego stabilizowarego mecharicaie nalql $osowac:
- mieszarki $acjoname do ,*ytwdrzania mieszarki kus4,W wyposazone w nrz4dzqtia dozujqce wodg. Prry produkcji mieszanki nalezy

zaWuni( wagowe dozo'*anie lcus4rua oraz objEoSciowe wody w odpowiedtich proporcjach oraz jednorcdne wymieszanie. Mieszarki
powinny zapewni6 wytworanie jednorodnego m*eridu o wilgotrodci optymalnej,

- rowniaki albo ukladad<i lcusrywa do roddadania maeridg
- walce ogwnione i stalowe wrbracljne lub *atyczne do zageszrzalia W miejscach tudrodostqpnych powirury byi $oso'*ane zagpzczarki

pf,towe, ubljaki mechaiczne lub mde walce witraryjne.

4. TRANSPORT

4.1. Transport material6w do wykonania podbudowy
Transport miesziltki lmtszy$a powinien odb\ilai sig sanochodrni sanoraiyladowcrymi, w sposob przrcwvdadqqq jego zanwyszrzrlnorr.,

u iosuszeniu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Og6lne zasady wykonywania rob6t
Wykonavca przedstawi hrspektorowi Nadzoru do akoefracji projekt organizaqii i hmnonogram roboq wrzdgeriqiqce ws4yskie wanmki wjakicfi
@zie uykorrywau @udowa z louszywa ndralnego stabilizoararego mechaniczrie.

5.2. Wykonanie podbudowy z kruszywa naturalnego stabilizowanego mechanicznie
5.2.1. Przygotowanie podloia
Przed wykonaniem podbudowy wszelkie koleiny i miqld<ie mrejsca @oza oraz ranzelkie powio'zchnie nieodpowiodnio zagQvczone lub
wykaaiqce odctryloria wysokcfciowe od zdozqrych rzgdnych powinny @6 naprawione przez spulchnienie, dodanie wody albo osusz€nie
pgzm.meszwriedo osiqgnigciawilgotro&i optymalnej, powtomiewyrournare i zagpzczone.

5 2.2. lllttwarzanie mieszanki kruszyu:a
Wytwarzanie mieszmki kusry\ra ndralnego moze by6 rozpocz$e po akeptacji sktadu mieszanki (rffipty labordoryjnej) przez Inspektora
Nadzoru.

Wtwazanie mieszatki huszywa o Sciile olaeilonym w recepcie labordoryjnej uziamieniu i wilgohCInii nale4r prowadzi6 w mieszarce
$acjonamej gsxm'drtr{iqpej otzymaniejednorodnej mieszanki.

Prrygotowam mieszanka powinna by6 od raar ransportowala na miejsce rlfordoraania w sposob rlizrr:wvdzdalryy segegacji i na&niemernu
urysychaniu

5.2.3. Rozklsdanie hruszywo
Knszrwo powinno byi rozkladarc w washilie o je&rakowej gruboSci, ukiej aby jej ostatecaa grubodi W ztgqsztriu$lla rowna guboici
projeko'watej. Gruboft pojedynczo ukladanej wars$ry nie mo2e 20 cm po zrgpz'czorrlu. Warstwa podbudowy po*in* Uye
rozlozona wryos6b zapervniqiqry osiqgnipie wymagarych spadk6w i rz4dnych wysokoiciolvych.
Kazda uldadana warstwa @budowy powinna by6 wyprofiloraana i zag1zalara z zrchwaniq1 wymaganych spadk6w i rzgdrrych
uy'sokoiciouych. Ro4oczpie budowy kazdej nastqpnej warstury moze nastqtid po odbiorze poprzedniej warstvry przez Irspektora Nadzoru.
Knsrywo w miejscacll w ktorych widocaa jest jego segregacja, powinno We Wd zaggszr;leriolzastryione mmeridem o odpowiednidr
daSciwoli;iach.

5.2.4. Zaggszczenie

Ndychmiast po kolicoraiym vryprofilowaniu waswy knrsrywa nalery prrys@ii do jej ag6zsaiawsz.r4doum6e. Jakiekoh,viek nie6wnojci
lub zagl$ienia powsde w czasie zagpzczania powinny byd wyrownane przez spulchniurie wa$\My kuszywa i dodarie lub usuripie m*eridu
az do otzymuia rownej powia-zrhni. W miejscach niedostgpnych dla walmw podbudoraa powinna byi zagpzczona agqzczatkfiriptytowymi
lub ubijakami medraricaymi, zaakceptowarymi przez Irspektora Nadzoru.
Zagynmienalery kontynuowad do osiqgnigcia wskazrflrlaryfr"czqia [s] @budorary nie mniejszego od 1,00, olaeslcxrego z,godrie z norm4
BN-77/893r-r2 [3].
Jejiqliniemoinaolaeflii wd<aaika zagpzlzfri4tonalery sprarvdzai stosturek modriu odksadceniawtomego E2, do piowotrego E1, ktory nie
powinien by6 wi *szy nn 22.
Wilgottoff knszywa @czas zagpczntia powinna byd rowna wilgotrofui optymalnej, d<re(lonej z,godnie z norm4 PN-84,148 1 tll (maoda II).
Mderid nadniemie naruilgocony, powiniefl zostai o$tszorry Wp.mirsruie i napowietzenie.
Jueli wilgdrcft mieszatki kuszywa jest nihza od optymalnej o 2U/o jej wiltofui, mieszanka powinna byf zlv$lzma wod4 i rownomiemie
nymieszana W przypadtq gdy wilgmro{d mieszarki tmszywajes wyzsza od optymalnej o lT/o jejwarton;i, miazankg nalezy osusryi.

5.3. Utrzymanie podbudowy
Podbudoua po wykonaniq a gzd ulozoriern nasqpnej waNwy, powinna fC uu-rymywana w dobrym $anie. Jezeli Wy,konawca b$zie
utykorrystltld, a4& Inspdctora Nadzonl gotow4 podbudowg do rudru budowlanegq to jest obowiqzany naprawi6 ranzelkie tsd<odzenia
@udoury, spowodowareprzeztenrudt Kovtnaprarvwyniklydr zniewla5ciwego urrymaniapodbudoury obciq4. Wykonarvca robot.

6. KONTROLAJAKOSCIROBOT

6.1. Badania przed prryst4pieniem do rob6t
Przed prrysqpieniem do robot Wykonavrca powinien rarykomc badania lausryvr do wykonania mbot i przedstari6 wynih tych
badan Inspektorowi Nadzoru wcelu akce@cji mmerid6w.

6.3. Badania w czasie rob6t

し

‐



Czg$otliwqii badan konrolnych w czasie robot przy budowie podbudorary z lor.rs4raa naturalnego sabilizowarego medranicmie podano w
ablicy 3.

Tablica 3. Czgtotliwoi6 badarfi konfiolnych wczrsie robrit

Lp. Wyszczeg6lnienie badari
CZeStotliwo6`badai

Minimalna liczba badarfl na
dziennej dzialce roboczej

Maksymalna powierzchnia
podbudowy przypadaj4ca na

iedno badanie [m2l
1 Uziarnienie mieszanki う

４ 600

WilgotnoSd mieszanki

Zaggszczenie warstwy l pr6bka na 1000 in2

4. Zaw artoi (, zani eczy szczeri obcy c h

dla kazdej partii kruszywa i

przy krzdej zmianie kruszlrva

Zaw artoi( zi aren ni eforem nych

6. Zaw artoii(, zwieczy szczeh organi cmych
7. MrozoodpornoSi

ScieralnoSi

9. Wskttnik piasko、
～γ

6.3.1. Uziarnienie mieszanhi
Pr6bki nalezy pobierai w spc6b losowy, z rozloZonej wantuiy, przed jq aprrzrrrrffii.
Wynih badai powinry by6 na bi@co przd<aryruane Inspektorowi Nadzonr-

6.3.2. lYilgotnoici mieszanki
Wilgottoii mieszanki lousrywa powinna odpowiadac wilgounrfui optymalnej, d<reilonej wedug proby Pnoctora zgodnie z norm4 PN-B{4481

I I ] (mdoda II), z tolurancjq +1ff/n Q1y7o.

6.3.3. Zaggszczenie podbudowy
Zapzczantekazdej war$wy powinno odbSmmi sig az do osiqgripia urkamika zagppzrl,tlante mniejvego od 1,00, oloeilonego wedug normy
BN-77/8931-12 [3].
Zagpzrzrrne @budorary nalezy sprawdzad przynajmniej w dw6dr ptmkach na kazdej dzidce roboczej ,lw rue nadzej ntizruz na 400 m2, lub
wg zalecai In@<tora Nadzoru.

Wgry@<u5gdyprzqrcwadzenietrdra:ia"agpzgtriawedugrrcrmyBN-77/8931-12 [3]jestnionuliwezewzglgdunagruboziani$erzianienie
louszywa, kcntolg ngr;zczrrianalezy Wrri na nrefiodzie driqzoh ptytowydl ug,Jn$ukcji badan podoza gruntowqlo hdowli &ogowych i
mosouydr'[a].

6.4. Badanie i pomiary wykonanej warstwy podbudowy
Cry$otliwoii i zakres badai oraz pomiar6wurykonarej wastwy @budoury podano wtablicy 4.

Tablica 4. Cz4stodiwo{d i zakr€s badafi i pomianiw wykonanej podbudowy

Lp. Wyszczeg6lnienie
badaf i pomiar6w

Minimalna czgstotliwo5d badari i pomiar6w

1 Grubo6i podbudowy Podczas budowy: w 3 punktach nakazdej dzialce roboczej, lecz nie
rzadziej ni2 raz na 400 m2.

Przed odbiorem: w 3 punktach. lecz nie rzadziei niLraz na 2000 m2,

2 NoSnoS6 podbudowy:
- modul odksztalcenia co naimniei w dw6ch przekroiach na kazde 1000 m

Szeroko6d podbudowl l0razy na I km
4. R6wno56 podluzna co 20 m lata na kazdym pasie ruchu

R6wnori6 DoDrzeczna l0 rary na I km
6. Spadki poprzeczne') l0 razy na I km
7. Rzgdne wysokoSciowe co 100 m

co 100 mUksztahowanie osi w planie')

1 Dodd<owe pomiary s@<6w poprzeczrych i ukadtowaria osi w planie nalery rvykonac w punktach gl6wnych luk6w poziomych.

6.4.1. Gruboit podbudowy

GruboSi @budoury nie mo2r rozri6 sig od grubofui projektouanej o wigcej nk #2 qn.

6.4.2. Noinoit i zaggszczenie podbudowy wedlug obciqZefi plytowych
Warto66 utomego modrilu odkszdcenia @budorvy z krusa,wa nm-u:alnEgo stabilizowanego mechaniczrie powinna loyi wi*sza niz 140 MPa"

Zagpzczaie podbudowy z huszywa nalezy 'rzrlai za pravridlowe wtody, gdy stosund< wtomEgo modiu odksztdcenia M's do piawohego
moddu odkZdcenia M'e jest nie wigkszy d,22.

6.4.3. Pomiary cech geometrycznych podbudowy

6.4.3. l. Rdwnoit podbudowy
Nier6wnofui @uzre @udor.rry nalezy rruelrryl 4-mtrow4 t4 w osi kazdego pasa ruchu zgodnie z nolmq BN{8/8931-04 [2], z
czgstotliwoiciq @an4 w ablicy 3.

Nier6wncxici poprzeczr e nalezy mieirzye ld4 z czptofl iwori;i4 podaq w tablicy 3.
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Nionwnoici @budowy nie powimy yfuwzrc 2 clrl.

6,4.3.2. Spadki poprzeczne podbudowy

Spadki poprzecme rnlezy mitzy( apornocq ltry i poziornicy z czptotliwcici4 podan4 w hblicy 3 .

Spadki poprzeczre podbudowy powinry by6 agodne z Doktrnorhcjq Projd<tow4 z tolerancj4 €,5%.

6.4.3.3. Rzgdne podbudowy

Rz4dre nalezy sprarvdzai w osijezdni i na jej krar$ziach w kazdym pzekoju @anym w Dokumentacji Projektowej, lecz nie rdzel ni| oo

100 m.

R6zrice pomigdry rzadnymi wykonarej @budowy i rz4drymi projeldouanymi nie powinny przelotczad +1 cm i I cm.

6,1.3.1. Uhsztohowonie osi podbudowy

Uksztdtowalie osi @budouy ndezy ryautdzzri,wkazdym pzeknoju @anym wDokunentacji Projd<trcwej, lecz nie rzadziej nD co 100 m.

Oi podbudowy w plarie nie moze by6 przesunigta w stosr.urku do osi projektowarej o wiEcej ni2 S cm.

6.4.3.5. Szerokoit podbudowy

Szsokqii @udowy naley ryawdzad w kazdym pzdaoju @anym w Dokwnortacji Projdctow{, lecz nie rzadziej niZ co I 00 m.

Szerokqii podbudouy nie mo2e roail6 sig od verokodci projektcwanej o wigcej nD +10 cm, -5 qn.

7. OBMIARROB6T

7.1. Jednostkaobmiarowa
Je&ostkE obrnirou4 jest I m2 (met kwadraouy) podbudorvy z lousryrna nmrmlnego $abilizowarego moc*raliczde Zgodnie z Dohrnenacj4
Projektowq i pomiaern w tercnie.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbior6w
Odbior @budoury z lcurywa nmralnego stabilizouarego mecharioariejest dokonywary na zasadach odbioru roMt zanilqjqcych i uleg{qrych
zakyciu lub odbioru czqiciowego.

g. PODSTAWA PI,ATNOSCI

9.1. Cena jednostki obmiarowej
Plafinxiza I m'zrarykonanej @budorary zkus4uandlralnego stabilizowarego mechariqnedzzy Wzrufmow# napodstawieohniaru iocory
jakofui robot w opatciu o pomiary i \ D,nki badai labordoryjrrych.

Cau urykonaila podbudowy obejmuje:
- pracepomiaowg
- ozrakoqanierobftqoftiezpojddemqgilxzaqinrJrunaczashdora,y,

- sprawdzorie i ewenh:alna naprawa @aZ
- op':rowanie recepty laboratoryjnej na mieszankg leszyw4
- prrygotowalie mieszatki knsrywowej zgodnie z recept4 labordoryjq i dosarczenie na miejsce rllhldowani4
- tozlozfftie miesza*i wustwami zgcdne zz'daorqgrubciciq szerokotSciq i profilern z zachoramion projektowarej niwelety,
- zagpzumie rozlozorej mieszarki, dow6z wcdy do zagFg:czani4

- pzqrowadzeniepomiadwibadanlaboraoryjnycholoeflonychwSST,

- unzymywade@budouywczasierob6t.

D-08.01.01
KRAW4ZNTKT BETONOWE

l. wsT4P

l.l. PrzedmiotSzczeg6lowej Specylikacji Technicznej (SST)
Przedniotem n/n Szczegolowej Specyftacji Techniczrej s4 wymagaria dotycz4ce uykonaria i odbioru kravgrik6w beonowych .

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegolowa Speqtrkacja Technicmajest stosowanajako dokunent pzetargoury i konfalOorary pr4r zlecaniu i r€alizacji roMt wymioriorrych w
pkt l.l.

1.3. Zakres rob6t objgtych SST
Ustalenia zawarte w ry'n Szczegolowej Speqdkacji Techniczrej dotyczE robot zwiq4anych z wtarvioriem laarv@ft6w bdonowych i obejmuj4:

- usawienie kralvgznik6w betonorvych I 5 €80 qn na larvie betonowej z oporern na @sypce ctrnortowopiaskowej.

1.4. Okre6leniapodstawowe
1.4. l. Krmuginik futononty - prefabryka beh,norary, Weuwzsry do oddzielania powiezchni zr4idujqcych sig na tym sanym poziomie lub

na roiry & pzomaclr, sosowrry:
- w celu ograniczania alrr' tuyztwana gwiq rrfizy\isbi lub wizralnej ;

-jako kady odplywowe, oddzielnie lub w polqpzeniu z innymi kawEzrikami;

-jako oddzielotiepomi$rypowierzchniani poddarrymi rotoD.m rodzdomruchu &,ogowego.

1.4.2. Lawa - warstura nofua sluzqca do unocnioria lcawgmika oraz przenosz4a &ciqzerie lcar,vgmika na grunt.
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1.4.3. Podsypha - warstwa wyr6wnawcza ulo2ona bezpoSrednio na podlozu ziemnym lub lawie.

Pozostde oloeilenia s4 zgodne z obowiZuj4rymi, odpowiednimi polskimi normami i defnicjami podatymi w SST D.M.00.00.00 ,,Wymagania
ogolne".

1.5. Og6lne wymagania dotyczqce rob6t
Wykonawca rob6t jest odpo\.viedzialny za jakodi ich wyltonania oraz za zgodnoSi z Dokumentacj4 Projektowq SST i poleceniami Irspeklora

Nadzoru.

Og6lne wymagania dotyczqce rob6t @ano w SST DM.ffi.00.00 ,,Wymagania ogolne".

2. MATERIAI-Y

2.1. Materialy do wykonania krawg2nik6w
Materidami stosowanymi prry usawiatliulo"wgzdk6w zgdnezzadatrri r/n SST q:

2,2.1. Krawginiki betonowe
Kra@rki bdonorarc powirrry @wiadac wymagadorn nonny PN-EN 1340 U 01.

Nmiqkliwoii wg PN-EN 13,10 [0] nie powinnra by( ui$sanh 5 o/o.

O@moii nazNrralxielrwrruianie z udzidern soli odlad?dqcych ggodnie z PN-EN 1340 UOl I l,O tg/rn' Wq vym2aden pojedyncry

wynik nie powiniar by6 wifl<sry od 1,5 kg/m'z.

Wartotr charakterystycarcj wytrrymdo5ci na aginaie zgodnie z PN-EN I 3,10 [ I 0] nie powinna byd mniejsza od 5,0 MPa-

Scisahoi6 ,, 57g1omq 6ryczy Sdernqj \ re&rg PN-EN 13,10 [0] nie powinra p'zdc'aczai N mn lgzykdxiuuykurryarym ryfuieznt@z
r.&-.z*,aclhrb l80CImm3/5000rnm'?/prybadmiuwykuryraanym4odriezmdod4altemdywn4naEuyBifhmepopisa4wz*pftutV.

2.2. l. L Dopuszczalne odchylki wymiatdw krawginiktiw

Dopuszczalne odclrylki wymia6wlcawginik6wbetonorayctL zgodnie z PN-EN 1340 [0] powirnyrynosi6:

dugcxfi: Sl%zdokladnosciqdomilimer4niemniejni24mminiewigcejnD l0mm.

Inne wymiary z wyj4kian promiatia:

dlapowierzchni: S3%zdoldadnoSci4domilime@niemniej niZ3 mminiewigcej niz5 mm.

dla inrrydr czq{ci: S5% z dok}adnoSci4 do milimer4 nie mniej niz 3 mm i nie wigcej niz l0 mm'

R6aica pcxni$zy uynkani pomiarow tego samqgo lvymiaru krawgzrika nie powinna przdo:aczad 5 mm.

Dla powier-zdmi tn*ony*Liato plaskie i dla lo-ar,,$zi dceilonyc*r jako poste dopuszczalne odchyfl,i od p]6kcici i posoliniowoii podano w

tablicy l.
Tablica 1. Dopuszczalne odchylki plasko5ci i prostoliniowoSci

DhNpomiaЮ m

mm

Ilopuszczahra oddry*a phsl<o5ci

i prmtoliniowolti
mm

300

4CXl

500

8∞

01,5

●2p

●2,5

観 0

2.2.1.2. llymagania normy PN-EN 1340 [tLJ w zakresie aspehtiw wizualnych

2.2.1.2.1. llyglqd
powierzchnialc"arygak6w oceniana zgodrie zz*{:uiheml nie powinnawykarywac defelcow, takidrjakrysy lub @ryski.
W lo:au/gzdkadr ocenianych agodri e zz*rymil<tunJ, nie doprszcza sig urystqpowuria rozwa$wienia-

UWAG|: Ewortmlneu6/hilitynie mqi4sd<odliwegowplywunawlaSciwo6ci uzyd<owekranEzrik6w inie quwaZare zaistofirc'

2.2,1.2.2. Tekstura

Jerpli lgwg21ki produkowane q z powierzchniq o specjalnej teksmrze, to bka tekshra powinna by6 oloeilona przez producmta-

Zg.1,,,.;i eierner,to* o."nianych na @starui e zilry,milia J powinna by6 usalon4 o ile nie ma zwzrylch ro2nic td<$ury, przru prowrwrc z

pr6bkarni dostarczonlmi przez producenta i z*wierdzonymi przez odbiorc9.

i;wecn, Roa.,icewjednolitoSci teksuxylg.a\ilgznik6\tr,korc mogeryd spowodowarenieudlmioq/mi zniananiweu[afuiwoSciach stnourc5w i

warrrk6wtwar&rienia nie s4 uwazane za istotre.

2.2,1.2.3. Zabarwienie
W zalezlcici oddecyzji p,oducentabmwiimo2nawwstwgScieraln4lub cdy element.

Jefli nie maz.rryych roznic w zabawioriq zgodnqtr elqnmtow ocarianych wgzdrrytkal powinra byd ustalona yze.g6vttwtie z

probkani dosarczonymi przez producurta i zdwierdzorD'mi przez odbiorc€.

LrWeCl' nOznicewje&rolitoii zabowieniakrarvEzrik6w,loore mog4byi spowodowane niarniknionymi zniananiu{aftiwcxici stuowcow lub

waurk6w dojrzewania betonq nie s4trwazane zaistrche.

2.2.1.3. Shladowanie

zasosovmian @klad* i przddadek rilozmrydr w pioniejedu rnd drug4
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Wymiaty pzekroju poprzecmego podkladek i przekladek nie powinny by6 mniejsze niz: grubo6i 2,5 cm, szerokoS6 5 or1 a dhgoff pzeldadek
powinna by6 minimtm 5 cm wifl<va niz szuoko# krawgzrika"

2.2.2. Beton zwykly C8/10 (Bl0), spelniajqcy wymagania PN-EN 206-l [21

2.2.3. Cement
Ctrnent portlandzki do bdonu i na @sypkg cemoltowopiaskow4 powiniefl by6 mafti nie mniejvej nh 32,5, odpowiadajqcy wymaganiun
normyPN-EN lC7-l [5].
Cement uzlty do vtytwrzana ryratvy cemantowopiaskowej do zalania ryoin lczrvgzrik6w powinien odpowiadac normie PN-EN I 97- I
t5l.
Sldadowanie i okres przechotarywania powinno byd 2godne z BN-88/6731-08 [8].

2.2.4. lltoda
Woda stosor+ana do @sypki i zaprarary canartowopiaskowej, powinna @wiadac wymagariom normy PN-EN 1008 [6].

2.2.5. Piasek
Piasek nafiralny uity do podsypki powinien odpowiadac wymaganiom normy pN-EN 13139 [3].

3. SPRZ4T

3.1. Sprzqt do ustawienia krawginik6w
Roboty mozra wykorryramc rgczrie pr4r pomocy drobnego spzEu z zastoso\ /aniem:
- betoniar€k do wytwarzania betonu i zaprar oraz prrygotowaria pods)?ki cementowG piaskowej,
- wibrdorowptytowydr,ubijakd,wrpczrychlubmechmiczrych.

4. TRANSPORT

4.1. Transport material6w do rvykonania krawg2nik6w
4.2.1. Krawginihi
Icaw€riki mozra przewozi6 Srodkani tansportu po osiqgnieciu wytr4rndqici minimurn 0,7 Sredniej wyn-rymdodci badanej serii probek.
Krawqutiki na Sncdkach naUzy uklradat w pozycji pionowej z naclrylenian w tiuuntu.;azOy. powinny orrcby('7a15g4iwzane
yz€dgzfIni*zczrunf5,n sig i us/<odzoriem w czasie transportq g6ma warstwa nie powirura wystaruac poza Sciery ,i,"4* m"porn wiEcej nD
lA uysokoici tej wart\r/y.

4.2.2. Mieszankabetonowq
ZE wzd*u na wykonlaanie betonu o kuryst€ncji wilgffiej moze on by6 t'arspoftowary samochodani wywro*ani z Wtw6mi z
zapewnimion utrrynywaria wlaftiwej konqntencji.

1.2.3. Cement
Tralrsport cemortr powinien odb1nru# sigwwarunkach zgodnych z BN-gg/6731{g [s].

4.2.4. Piasehnaturalny
Trasport krusrywa powiniar odbywai sig w warunkadr a@i@rya$je przed zlrieuzyszclmiffr i zniesuniern z innymi asortym€ntami
laus4rm lub jego fiakcjani.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Og6lne zasady wykonywania rob6t
Wykaraarca pzedsali Inspdooowi Nadzou do ako@ji pojdc uganizaqii i lErmangmrn robot, u Zdgeri4jqce u,sryrdde \ /awki wjakidr bda v
w/<cnyqrarc roboty nviqzare z utnvierion kraugzrikorv.

5.2. Zakres wykonywanych rob6t
5.2.1. lYykonanie koryta pod lawy
W1A<op koryta @ tary nalery wykonac Tgodnie z pN-806050 [l].
Wymiaty urykopu powinrry odpowiadac wymiarom lar,ry w planie z uwTglgfuieniern w szerokoSci dna wykopu ew. konstukcji szalunku.
Wskazrik zagpzczenia dra rarykonarego korya @ larug powinior uynosii co n{mniej 0,9 wedlug normalnej meody proctora-

5.2.2. Wykonanie lcwy betonowej
tawy betonowe z oporun naleZy urykonai z betonu klasy C8/10 @ 10) w szalowaniu.
Bdon rozScielorry wszalowariu lub be4oirednio wkorycie powinien by6 raryrownary wars1rlruni.
tawa powinna [e 7ryfllzcrffla Wgzubicie lub wibrowanie.

5.2.3. Ustowienie krawginika
Kraw@iki 15x30 on nalezy ustawiac zgodnie z lokalizacjq podtr'4 w Dotomutacji Projd<towej na lauach betonourych z oporcnL na dslpce
canotowopiaskowej grubodci 5 on.
W pr<ypadku rEfulacji pionowej lo:avrezrft6w lmvg baonowq po usrurigciu prefabrykdr nalezy cr;zyllc,rt z luinqo mderidu, a nasepnie
uapehid betonern wszalurku do wymaganej niwelqy.
Tylna Scia*a kravqzrika powinna byi po ustarvieniu laangmika obsypala piaskiem, ad'rrcrn, tfuczriem lub miejscowym ubitym gnnton

Na hrkach mo2u usarviac lczrvgzrki hrkowe lub kr6tkie, odpowiednio docigte. I-uki o prunioriu powyzej 15 m mozra urykonac z ltra\ /gaik6w
nliczrych prostych.



SU*to t<rawqarik6w od stoony jezdni powinno wynosii 12 crn lpr4 yzeji,ciudla pieszych 2 cml. Na sty,ku nawierzchni lazd6w i parking6w a
nawierzchni4jezdri krawgaiki powirury zostai wtopione do wysokoSci 3 cm nad narryiszdrnig judni.

5.2.1. lYypelnieniespoin
SzerokoSd spoin pomi$ry loawgaikami nie powirma przelo:ac rac I orn.
Spofury mi$ry laarpnikrni nalay wypehrii zapraw4 cunantowepimkow4 prrygotoraat4 w stosunku I :2.
Spoirry przed wypelniariem nalery oc446ci6 i znyi wod4
6. KONTROLAJAKOSCIROBOT

6.1. Kontrola przed przyst4pieniem do rob6t
Pzed prrys4piotiem do robot Wykonawca powinien uryskai od dosawcow materid6w aprobaty t€dmicae oraz r,vykonac badania materid6w
|rrzf,naczutydt do uykonania robot i przedstarNii ich wynih Inspektcrowi Nadzoru w celu ako@ji mderid6w, zgo&rie z urymagmiilni podmymi
wflc.2nini{srej SST.

6.3. Kontrola w czasie wykonywania rob6t
W czasie r.q4<ony.uania rob6t Wykonawca powinien powadzi6 dorazre konuole ws4,srkich asortymofow roMg skladaj4cych sig na ogolny
element

Konrola obejmowac powinna zgodno5i wykonywary& rob6t z Dokumurtacj4 Projektowq usaleniani za\ xa$/mi w pkt 5 n/n SST oraz w
zalorsie badat i tolerancji wykonaria robot @arrych w pkt 63.
C@otliwoii kontoli powirma by6 uzalariona od pou-zeb gwarantujqqych rvykonanie roMt Tgodnie z rryymaganiam\rue rzdaejjednak nD
przed ptywon kazdego dnia roboczego.

_ 6.4. Kontrola po wykonaniu rob6t
6.4.1. Sprawdzenie law fundamentowych
6. 4. I. l. Spraw dzenie wytrzy maloici gwar antowan ej beton u lowy
Badade wyt-ryndoSci betonu na Sciskarie nalezywykmrc,zgc/ntiez PN-EN 1239G3 [1 l].

6.4.1.2. Sprawdzenie proJilu podluinego gdrnej powierzchni low z Dokumentocjq Projektowq
Profil poduhy g6mej powierzchni lawy powinien by6 zgodny z projektowan4 niwela4 Dopuszczalne odchylenia mog4 wynosi6 $l cm na
kazde 100 m lalvy. Sprarvdzarie rz4drrych niwelety nalezy wykonac za pomocq niwel*ora-

6.4.1.3. Sprawdzenie wymiardw law z Dohumentacjq Projeklowq
Wymiary lav nalq, sprarvdzi6 w dwoch dowolnie wybrarrych Fnktadl na kazde I 00 m lawy.
Tolerancje uymiarow wyncz4:
- dlawysokofui +10 %\,ysokodci projektowarej,

- dlaszerokoicilary +20%sztr&&iprojektowarcj.

6.4.1.4. Sprowdzenie rdwnoici gdrnej powierzchni lawy
Rdwno$ g6mej powierzchni larvy naluy ryrawdzai przez.plozoriew dwoch punktach, naWde 100 m lavy, caeromeuowej ldy.
Przeiwit pomiflry gonq powierzchni 4lattry i rrryloian1ld4 nte moZE rl.z*azrzai I o,:n.

6 4. I. 5. Sprawdzenie odchylenia linii lawy od projehtowanego kieru nhu
Dopuszczalne odclrylatie linii lawy od projektorvarego kierurku nie moze S2 cm na 100 m wykunnej laury.

6.4.2. Sprawdzenie ustawienia hrawg1nikdw
6.4.2.1. Dopuszczalne odchylenie linii krawginika w planie
Oopuszczahrc odcftyknie linii lo'av,gtikawplanie od linii projektcwarej mozewyrosid $l cm nakazde 100 m wtawieniakrangzrika

6. 4. 2. 2. D opu szczalne odc hy lenie niwelety kr aw gLni hdw
Dopuszczalne odchylorie niwelety g6rTreJ plav:cryzrry lffa,veafl<a od niweldy projektouanej moze rarynosii S I cm na kazde 100 m badanego
niwelacjq ciqgu laa\ ,@fta

6.4.2.3. RdwnoSt gdrnej powierzchni krawginikdw
R6wnodi g6mej powierzchni laawgmk6w naley ryavtdzai: gzezprrylozarie w dw6dr p:nkach na kazde 100 m lcar,vEzrika 3-mefowej
l*y.
Pzeiwitpomi$zygom4powierzchni4laavtqinkaiprrylozal4lqruemoirgzekwzai I wn.

6.4.2.4. Dokladnoii wypelnienia spoin
DokladnoSi uypehioriaspoin nalery badac naka2dych l0 metrach u$arvionego krd\ ,@ika-

Spofty muv4 byi urypetrione ca&owicie na pehq glgbokorii.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Jednostka obmiarowa
Jednod<a obmiarow4jest I men (m) usarruionqgo kra\ryZnika betonowego.

8. ODBT6R ROBOT

8.1. Og6lne zasady odbioru rob6t
Do odbioru W1'konawca przedstawi ranryd<ie z&rdradrczeriao jakodci maerid6w, wyniki pomiarow ifuhzbi@Ei kontol-i m*erid6w i
rob6t



8.2. Rodzaje odbior6w
Roboty o jgte niniejsz4 SST @lepj4 nasQpujqpym odbiorom:

a) odbi6r robot zanik4iqrych lub ulegqiqcych zahycitl

b) odbi6rostateczny,

c) odbiSrpogwaratcyjtty,

g. PODSTAWA PI,ATNOSCI

9.1. Cena iednostki ohmiarowei
PlatrcSi u I m krawgzrika nalezy prryjmowaiTgo&rie z obmiaran i ocenqjakosci wykonanych robot na @starvie wynik6wpomiar6w i badal

labordoryjnych.

Cara urykonania robot obejmuje:

- prace poiniarowe i roboty prrygotowavr,cre,

- ozrakouaierobctagodriezpojddemorgflizaqiinrchunaczeshdouy,

- dostarczenienamiejscewbudowariam*erid6wpodstavrowydripornocnicryclu

- wykonaieszalurkularvyfurdanortowej,
- dostaczenie i u{xrdouanie mieszarki beonowej,

- przygotowanieirozftielenie@sypki cemantowopiaskowej,

- u$awicliekrawgzrik6q
- prrygotowanie zaprawy conortowej iwypekrienie ni4 spoirL

- zasy,par, ie zewnfrzrej &iarry lcawEztika gnrntern i ubicie,

- przeprowadzurie niedgclrych pomiarow i badan labordoryjnyclt.

D-08.02.01
CHODNIKIZ KOSTEK BRUKOWYCH BETONOWYCH ORAZ ZAJAZDY

1. WSTEP

1.1. Przedmiot Szczeg6lowej Specyfikacji Technicznej (SST)
Przedniotem n/n Szczegolowej Specyfikacji Techniczrej q uymagafa crertyry urykonaria i odbioru robot aryiqzanych z rarykonanion

drodnik6wz kostek bnrkorvydr betonor.rych .

1.2. Zakres stosowania SST
Szczqgolowa Specyfikacja Teclrnicznajest stosowanajako doktunort przdargowy i kmtraktowy prry zlecaniu i lli@i robot wymiodonych w
pkt l.l.

1.3. Zakres rob6t objgtych SST
Usalenia uwart€ w dn Szczegolowej Sp€cyfikacji Techniczrej dotyczqqej nawierzchni chodnik6w z betonowej kmdci brukowej

obejmuj4 wykonarie nawiqzchni chodnik6w i zjazd6w z betonowej kostki brukowej g. 6 crn i 8 cm.

Doklafta lokalizacja wg Dokrunurtacji Projd<towej.

1.4. OkreSleniapodstawowe

1.4.1. Betonowa hostka bruhowa - gefabryk*.betonoray, stosowanyjako materid narvierzchni, kt6ry spelnianastgpujqce warunki: v
- w odleglo6ci 50 mm od ka2dej krawgdzi, zaden przek6j poprzeczry nie powinien wykarywai utymiau poziunego mniejszego niz

50mm;
- cail<owita duguii kmd<i podzielma poru.jej gruborii powinna byd mniejsza lub rowna czery.

UWAGA: Tych dw6ch wymagar nie stosuje sig do elernent6w uzrpelnieiryych.

1.4.2. Elemenl ut4rdniqjqq - caly elemot, lub czgii kosf<i, laoryjest stosowany do uzupehrioria itnnozliwia u4nkanie obszaru cdkowicie

wybruko\\a1ego.

1.4.3. Nawierzchnia kostkowa - narvierzchni4 kt6rej warstwa Scieralna jest u,ykonam z kostek z kamienia lub z innego mAeridu.

1.5. Og6lne wymagania dotycz4ce rob6t
Wykonawca rob6t jest @wiedzialny za jakok! ich raiykomnia orazza4cdnoii z Dolonnentacjq Projeklow4 SST i polecaniami Inspektora

Nadzoru.

2. MATERIALY

2.1. Materiaty do wykonania rob6t
Malaidarni stosowarymi prry budowie chodnk6w z koslki brukowej betonowej, TgodniezzMami ry'n Srczegolowej Specyfikacji Techniczrej

s+

2.2.1. Betonowa kostko brukowa
Betonowe kmlki bnrkowe powinny odpowinda( *ymaganiom PN-EN 1338 [].
Nasiqkliwoft wg PN-EN 1338 [] nie powinna Wa w*szantz 5 %.

Odpomo5inazanrazarie/ronnraiafiezudzidemsotiodldzajEqchzg&tiezPN-EN1338[]l t,Otg/.'rrr4 eymidapojedynczywynik
nie powinior byi wi*szy od 1,5 kflm'1.
Wyfrymdodi charakterystyczra na rozciqganie prry rozhpywaliu nie powinna byi mniejsza niz 3.6 MPa" Zden pojedynczy wynik nie powinien

by6 mniejsrynD2,9 MPai niepowinienwykarywad obciaTanantuczryqo mniejvego niz250N/mm dugorici rozlupania-



Scieralno# naszerohej tarczy fuiemej wedh:gPN-EN 1338 [] niepowinnaprzekracd2}mmlprry badaniuwykorryramrymzgodnie zmdod4
zz*+mikaGllrttb l8000rnm3/5000mm'z/prry badaniuwykorrywarym zgodnie z metod4alternayrvnq opisanqwzd4czriku FV.

2.2. l.l. Dopuszczalne odchylki wymiardw betonowych kosteh brukowych
Doptszczalne odchylki uymia6wbetonowych kostek bn:kourych zgodnie z PN-EN 1338 [] powirmy wynosi6:

- dladugo5ci iszerokodci S2mm
- dlagrubo5ci S3 mm
R62nica pomidry dwoma pomiarami gntbo'ici tej samej kos&i nie powinrn przekracd 3 mm.

W przypadku kostek bruko\ /y& o kZdcie niqrostok@ryrr1 odchylki stosowane dla inrry& \rryrniarow powinny [t6 deklaroware Wil
produmta
Maksymalna dopuszczalna rozrica pornif,ry pomiarami dwodr pzekfiych prostokqnrcj koski, ktorej dugo66 przdrratry&qzdrlzr;za 300 mm

wyrsi S3mm.
Dla ko$ek brukourych o wymiarach maksymalrrych rlrzcrewz$ryy& 300 mrq odchyflci od plaskodci i pofalowania @ane w tabeli nr I nalezy

stosouai dla g6mej powierzchni, ktoq zaprojektowano jako plaska O ile nie przewidziarq alry g6nn powiozchnia byla plmka producent

powiniar dostarcryi informacje dotyczqce doptszczalnych odclrylek.

Tablica 1. Odchyfl<iphskoirf i pofalowania

Dfugorid pomiarowa
mm

Makrymaharypuklorft
mm

Manalna悧日q蘊康
mm

3CXl

4KXl

1,5

2,0

1,0

1,5

2.2.1.2. ll/ymogania normy PN-EN l33S fi I w zokresie aspehtdw wizuolnych

2.2.1.2.1. Wyglqd
G6ma powierzchnia betonorvych kostd,i bnrkouych oceniatazgdie zzdqwiloon J nie powinna wytazywaf waa, mkich jak rysy lub odpryski.

W prrypadku dwuwantwo\r/ych kostek bnrkouiyc[ ocenianych Tgodnie z zd1wtik,tsn J, nie dopuszcza sig uryslEpowafa roaryarstwienia

(rozdzielenia) midry wastwarni.

IIWAGA: Ewffituhrcraryhuitynie mqi4sdcodliwEgoup[rvunawlaiciwoSci u2yd<owe kosekbrukovrydr inie quwazaneza i$ohe.

2.2.1.2.2. Tekstura

Jezeli kostki brukowe produkowane q z powierzchni4 o specjalnej td<strrze, to hka tdsnra powinna [6 opisara przez producata

Jeili nie ma zracz4rych rozric w tek$urze, zgodmrid elanorow ocenianych zgcdr,ie zzdryrikiun J, powirura byd u$alona przez por6wnanie z

probkani dosarczorrymi przez producenta i zdwierdzorD,mi przez odbiorcg.

UWAGA: R6znice w jednolitorici t€ks0ry kostek hukouydr, ktore mog4 by6 spowodoware nieunilmioryni zniarani we uAaftiwodciach

surowcow i wanurk6wtwrdniari4 nie q urua2nre za istohe.

2.2.1.2.3. Zabarwienie
W zalezuici od declzji producenm, barwiona mo2rc by6 wastwa *;io:alna lub cdy elernent

Jefli nie maztwzryych rozric w zabarwieniu, 2godnoii elernentow oceniarrych wg@zifua J, powinna by6 usalona przez porolvnatie z

probkarni dosurczorrymi przez producena i z*rniodzorrymi przez odbiorcg.

UWAGA: R6zrice w jednolitoici zakllioia kostek brukoraydr, kt6re mog4 [6 spowodoware niflnilailonyrni znialrni wlaiciwodci

surowcow lub przez mriang warunk6wtwardnieniA nie qtnmiane za istotrc.

Kolor ko$d< zastmowarrych do wykonaria chodnik6w powinien byd agodny z zaleceniami Inwestora-

2.2.2. Kruszywo na podsypkg

Piasek naturalny o uziamieniu 0/2 mm, uryty do podsypki powinior odpowiadni wymaganiom normy PN-EN 13139 [3].
Zawato66 pyl6wwzastosowanlm krusrywie nie powinnaryzrkrrczffi,So/o&'degoia3l.
Piash nie powinny posiadac sktadnik6w organiczrych.

2.2.4. Woda

Woda stmouana do @sypki powinna odpowiadai wymaganiom PN-EN I 008 [4] .

s. SPRZET

3.1. Sprzgt do wykonania nawierzchni z kostki brukowej
Wykonar,vca prrystqpujqiy do wykonania narryierzrhni z betonowej kosd<i brukowej powinien \rylnzfr sig moZliwo5ciq kclrzy*arua z

nastqpujqcego spzfll
- zagpzczarki ptytowe z oslon4 z twu'rywa vficanego, do ubijatia doznnej kmtci,

- zaggszczarki ptytowe, ubijaki mechariclare, mde rmlce wibract'ne, do zagEszczania podsypki,

- inny drobny sprzgt zaak@owarry przez InspektoraNadzoru.

4. TRANSPORT

4.1. Transport material6w
1.2.1. Kosthi brukowe betonowe
Kosdci bdonowe mogq by6 przewozone po uryskmiu wyfryrndoici betonu min. 0,7 Srcdniej wa:toici uryt-rymdoSci badanej serii probek.

4.2.2. Kruszywo



Transpott lauszywa powiniot odbywac sig w wanurkach akryiezajryychje przed zNrier,zyszczmiern i znieszariern z innymi aso(ymartami
husarxa lub j ego f akcjani.

4.2.3. ll/oda
Woda moze byi pobia'anazwodociqgu lub dosarczau przauoinymihiomikani wody(c)st€rnmni)

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Og6lne zasady wykonywania rob6t
Wykonarvca pzedsawi Inspektorowi Nadzoru do akcepucji projekt organizacji i harmonogran robot, rrw-ebeliajqce wamki w jakich
prowadzone @q roboty prar wykorrywaniu chodnik6w.

5.2. Wykonaniechodnika
5.2.1. Koryto
Koryto wykonate w@lozu powinno byi wyprofiloware zgodnie z projekicwarymi spadkamipodluzrymi ipoprzecznymi oraz z gflizztrrc.
Wskazrik zagpszczania @loza wg BN -7718%l-12 [fl nie moze by6 mniejsry od 0,97.

Dopuszczalne tolerancje dla wykonarego koryta: glgbokcff S2 on, szerokoSi S2 crn.

Dopszczalne odchylenie od projektowatego spadku nie powiwn p*o:.lr,z:ri +O,5 %.

5.2.3. Podsypko
Podrypkg ralery wykonacjako piaskou4 z piasku Srednioziamistego lub gruboziamistego.

Grubo5i @sypki powyprofilowatiu izagpzczeniu powinnauynosi6 5 crn.

5.2.4. Uhladanie hostki brukowej betonowej
Ko$kg nalery ukladac na podqpce wtaki sposob, aby vczeliny mi$4r kod<ani wynosity 2d mm.
Koskg nalezy uldadac ok 1,5 cm uryzej od proje*towarej niwelay, gdyz w czasie wibrowaia (ubijania) @sypka ulry,zagpzrzrriu. \'
Po r*okniu kosd<i, szczeliny nalezy wypehii piaskian, a naggpnie zanidi powierzchnig r*oZonych kostek przy u4rciu szczotek rgczrych lub
meduniczrych i prryst4pii do ubiiania nawier-zdmi.

Do ubijania rilozonego chodnika z kctek bnrkowyclr, stosuje sig wrbraory p[towe z oslon4 z tworrywa suucaego dla ochrorry kostek pzed
us*odzeniem i za}l'udlzsie:rl.
Wibrowarie prowadzi sig od trzEg6w w kienmku do Srodka powiezchni i jednoczeinie w kienmku rrryrrzffizirqksadtek. Po wrtracji nale4r
uapehrii vczelirry i zanieid nawierzchnig.

Spoitty pomiSry kmlkmni p ooryszrzanru powinny byi zgodnie z dokurnenhcj4 projektouq uypekrione &oh'/rn osfiyn piaskion na peln4
gruboSi kosfti.
Kodki brukowebetonowenalqrukladac zzachounariem projektowanych@uzrych ipopzeczrych poctrylen nawiezchni.

W tmdruirch nraziunrrych udrojaria @ziemnego kosei odpowieftio doci6e nalq, uldadac wjedrym poziomie.
Na,vierzc{mie, korych qoirry wypelnione q piaskiun moma oddac do uid<u bezpofiednio po rrvykonaniu

6. KONTROLAJAKOSCIROBOT

6.1. Badania i pomiary po wykonaniu rob6t
Po uykonariu robot nal@ sprawdzi6:

a) korutukcjgchodnikaopaski,

b) rowncxiinarryierzchni,

c) profilpopzeczny,

O rownoleglod6 spoin,

e) szerokqkliurypehiuriespoin.

6.5. Przeprowadzenie badari
Zalocasig alry pomiay cech rvymiotionychwpki 6.4. byly przeprowadzone rueudzelna2mzy r:n4l[ m2narvierzchni chodnikai wpturktactr
clwakoystycztych dla niweley lub przelanju poprzeczrego oraz wszdzie tm! gdzie poleci Inspektor Nadzoru-

6.5.1. Ustaleniejakoici matefialfw
Ustalenia jakqici urytych mmeriat6w nalezy dokurac yze.Se sprarvdzenie wynik6w badaf labtrdoryjnych maerid6w urytych do budorlry
drc&ika ago&rie zu/ynragndami @arymi wplc. 2 n/n SST.

6.5.2. Sprawdzenie jakoSci wykonania chodnika
6. 5.2. l. Sprattdzenie konstruhcji chodnika
Sprawdzenie konstukcji chodnika nalezy przeprowadzii w nastgpuj4cy spos6b:
Na wybranym losowo odcinku chodnika nal@ zdjqd 2 kostki brukowe w dowolnym miejscu i nrtierzy( grubod6 podsypki oraz sprawdzii
uklad kostek.

6.5.2.2. Sprowdzenie rdwnoici chodnika
Dopuszczalny przeSwit pod lat4 ,l-mefow4 nie powinien przelcaczad 1,0 cm.

6. 5.2.3. Sprawdzenie proftlu poprzecznego
Sprawdzenie profilu poprzecmego nalezy przeprowadza6 za pomocq szablonu z poziomicq.

Dopuszczalne odchylenia od przyjgtego profilu wynou1 #{,3%o.

6.5.2.4. Sprowdzenie rdwnoleglofici spoin



Sprawdzenie r6wnolegtoSci spoin nale2y przeprowadzac za pomoc4 dwoch szrur6w napigtych \],zliluz spoin i prrymiut zpodzialk4
milimetowq
Dopuwczalne odchylenie od r6wnoSci spoin wynosi Sl,0 un na dlugoSci chodnika do l0 m.

6.5.2.5. Sprawdzenie szerokoici i wypelnienia spoin
Sprawdzenie szeroko5ci i wypelnienia spoin nalery przeprowadza( przez wydubanie spoin na dfugoSci okolo l0 cm i zrniezenie ich
szerokoSci oraz wypelnienia.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Jednostka obmiarowa
Jednostkq obmiaru jest I m'z (meh kwadratowy) wykonanego chodnika 2godnie z Dokumentacj4 Projektow4 i pomiarem w terenie.

8. ODBTOR ROB6T

8.1. Og6lne zasady odbioru rob6t
Og6lne zasady odbioru robot podano w SST D.M.00.00.00 ,,Wymagania og6lne".

8.2. Rodzaje odbior6w
Odbi6r &odnik6wz km&i brukowej obejmuje:

a) odbi6r ostaeczny,

b) odbi6rpogwarancyjny

9. PODSTAWA PI,ATNOSCI

9.1. Cena jednostki obmiarowej
Phroii za I m2 (men kwadraowy) chodnika nalery prryjmowac na podstawie obmiaru i oceny jakoSci wykonanych robot oraz raih,rdor.lanych
mderid6w w oparciu o wyniki ponia6w i badan.

Cau wykmada robot obejmuje:

- roboty pomiarowe i przygotolrawcze,

- @*or mierobft4o&dezprjdcnqgilriuqiindrunaczrehdolvy,
- dostaczeniematerid6wnamiejscewbudowani4

- urykonariekoryB

- utykonaiepodsypki,

- do2enie kostek bnkorarych wraz zzageszrzaniani wypetriuriun szczelia

- pzeprowadzenie niedgfuych porniarow i badar laboraoryjnych.

D-08.03.0r
OB,RZEi'A BETONOWE

l. wsTEP

l.l. PrzedmiotSzczeg6lowej Specyfikacji Technicznej (SST)
Przedmiotern n/n Szczegolowej Specyfikacji Techniczrej s4 wymagania dotyczqqe rarykonania i odbioru robot aniqzarych z usar,,ienian obzq
beonowych.

1.2. Zakres stosowania SST
Szuegolo\ila Speg/fkacja Technicaajest stosowanajako dolaunort przetargorary i kontzktoray prry zlecaniu i realiaji rob6t wymiorionych w
pkt. l.l.
1.3. Zakres rob6t objgtych SST
U$alenia zawarte w n/n Szczegolowej Specyfikacji Techniczrej dotycz4 u$ariaila obrzezy bdonouiydt 20x6 cn na podsypce piaskowej gr. 5

crn.

1.4. Okre5leniapodstawowe
I .4.1. Obrain Monowe - prefabrykowane belh betonowe rozgwt@Tejedrosuonnie lub drustonnie ciqgi komrnka;t'ne od teren6w nie

przeawzmy ch dla kommikacj i.

I .4.2. Po@pka - war$wa wyrownnrcza rtro2ura bezpoirednio na @lozu ziernrryrn tub tarryie.

Pozostde olaeilatia q Tgodne z obowiqarqqmi, odpowiednimi polshmi normarni i definicjami podaD/rni w SST D.M.00.00.00 ,,Wymagania
o96lne".

I.5. Og6lne wymagania dotycz4ce rob6t
Wykonawca rob6t jest ofuowiedzialny a jakos( ich rarykorania cl.az a, zgffi, z Dokrunenhcja Projektowa SST i polecoriami Inspdctora
Nadzoru.

2. MATERIALY

2.1. Materialy do wykonania obrzeiry betonowych
Maeridami stmoraarrymi prry ustawiiliu obrzery betonouych zgdniezzasadani n/n SST q:



2.2.1. Obrueia betonowe
Obrzeza betonowe powirnry @wia&6 wym4galiorn rnmry PI\LEN I 340 [61.

Nasiqkliworii wg PN-EN I 340 [fl nie powinna bye wi{rsa nn 5 o/u

OdpomoSi na zamrazan ie/romtrulanie zudzidem soli odl d:zr$aqch zgodnie z PN-EN I 340 t6l L t ,O tgl.' g4 vym da pojedyncry wynik

nie powinior by6 wi*szy od 1,5 kg/m'z.

WatoSi chaakterystyczrej wyt-rymdo*i na aginarie zgodnie z PN-EN l3,l0 [6] nie powinna byd mniejsza od 5,0 MPa-

Siq-alncfri na saoki{ mcry *ion{ wedug PN-EN 1340 t6l nie powirma W*wfr N nlrn fu4 badaniu qkcryvwym ry&tie zmA@ z

@fla,Gllr.jol8000nm3/5000rnrn'z/prrybadariuurykcrrywarymTgodniezn6od4altenraywranatarryEl0hmegooplffiAwza@ihfV.

2.2. l. I. Dopuszczalne odchylhi wymiardw obrzeqt

Doptszczalne odchytki wytniaow obrzezy baonorYyclL Zgodnie z PN-EN 13,10 [6] powinny rarynosii:

dugoS6: Sl%zdoldadrxiciqdomilimetraniemniejniz4mminiewipejnizl0mm.
Inne wymiry z raryj4kiem promimia:

dlapowierzchni: #3%zdoldadnodciqdomilimer4niemniej niz3 mminiewigcej nD5 mm.

dla innych czqici: S5% z dokladnodciq do milimeta, nie mniej niz 3 mm i nie wigcej niz l0 mm.

R6znica pomi$ry wynikami pomiaow tego samego llymiau obrze2a nie powinna pzdilwi 5 mm.

Da powia'zchni olceilonych jako plaskie i dla laandzi olseilonych jako proste doprszczalne odchylki od pl'dskodci i postoliniovoii podaro w
tablicy l.

Tablica 1. Dopuszczalne odchylki ptaskoSci i prostoliniowo6ci

Dhtt pomiaHDwa

nllm

Dopuszczalna odchyn<a plaskcici
i prostoliniowo6ci

mm

硼
佃
珈
翻

01,5

02,0

02,5

04ρ

2.2,1.2. Wymagania normy PN-EN I3a0 [6J w zakrcsie aspektdw wiaulnych
2.2.1.2.1. ll/yglqd
Powiszchnia obrzezy ocenianazgodnie zz:[pmkiqnJ nie powinnawykarywai defektow, akichjak rysy lub odpryski.

W obrzeaclr drnruarshvowycll ocrniarrych ago&ie zzdpmilrrrrn J, nie doptszcza sig wysEpowa:ia roaryastwiflia"
LJWAGA: Ewenflralne rvykwity nie m{4 sd<odliwego wptywu na u*aiciwoSci uryd<owe obrzury i nie q uw-azane za i$otre.

2.2.1.2.2. Tehsturu
Jezeli obrzeia produko\ ane sq z powierzdmiq o specjalnej teksfirze, to hka tekstr:a powinna byd okreilona p,rzez poducenh-

4odnqi6 elementow ocenianych na podstawie drymka J powirma byd ugalona, o ile nie mamrcryy& rc2nic teksflry, przez porownarie z
p6bkrni dostarczonymi przz producarta i z*wierdzorymi przez odbiorcg.

LJWAGA: R62nice wjedrolitcici tdctuy oer4, kt6re mqg4 [i spowodouane nioniknionymi zniarani we rryhftiwoSciach surowcow i
wawk6w twa&iori4 nie s4 uwa2ane za islotre.

2.2. 1.2.3. Zabarwienie
W zaleaui;i od declqji producma bmvi6 moZra warstwg Sderaln4 lub caly eleinent

Jeili nie manwryydr roznic w zabarwifliU Zgodnc66 elementow ocenianych wgdryika J powinna by6 usalona przez porownanie z
pobkami do*aruzonymi przez producenta i zatvvierdzotD,mi przez odbiorcg.

TIWAGA: R6rnice w je&rolitroici zabawienia fuzq, kt6re mog4 by6 spowodouane nieuniknionymi z.;ntulrrrtl u{aSciwoft:i stuowcow lub

wanmk6w dojrzewaniabenong nie q uwauane za istohe.

2.2.1.3. Skladowanie

Obna bdorrowe powirrry $16 sldadorarare w porycji urbtrdoramia na dumtej uz.*zrri, na podoar uyowrnryn i odrvo&riqrym z

zastmouanion @dadek i p-zddadek doaorrych w picnie jodrn nad &ttg+

Wymiay pzekroju poprrecmego podkladek i pzekladek nie powinny @6 mniejsze ni2: gruboii 2,5 crrl szerokodd 5 cnL a dugo# przekladek

powinnabyd minimurn 5 crnwid<szaniz szerokoff obrzeza

2.2.2. Piasek naturalny
Piasek do Wkonania podsypki oraz wypelnioria spoin wg PN-EN 13043 [3].

2.2.3. lYoda
Woda $osowara do podrypki powinna @wiadac wymaganiom normy PN-EN I 008 [4] .

3. SPRZET

3.1. Sprzgt do ustawianiaobrze?y
Roboty mo2nra wykorryuac rpcznie prry pomocy &obnego sprz6u pornoodczego.

4. TRANSPORT

4.1. Transport material6w do wykonania obrzeLy
4.2.1 ObrzeZa betonowe

ヽ

▼



Obzczamainaprzewozi6 Srodkarnitznsportrr po osiqgnigciu wyfrymdoSci minimwn 0,7 Sredniej wyu-zymdoir:i badarej serii probek.

Obrzeza na Srcdkach tarsportowych nalezy ukladac w porycji pimowej z nachylenion w kiennrkr jazdy.

Powinny one byi zatr,4riexz.one pnrd gzerruaznaniem sig i usdcodzeniem w czasie tra$portr, g6ma wastwa nie powinna wyshtarrc poza

fuiary Snrdka nansportu wiEcej ni2 l/3 wysoko&i tej warstu/y.

4.2.2, Piaseknaturalny
Transport krusrywa porvinien odblnaai si9 w wau*ach nhraieraacychje przed zariezyuczsiem i znieszanietn z innymi asortymentani
hrsrywa lub jego frakcjami.

1.2.3. lltoda
Wodamo2eby6 pobieranazwodociqgu lub doshrczana yzew@thiomikaniwody (cystsmami).

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Zasady og6lne wykonywania rob6t
Wykonawca przedsta ,i Inspd<torowi Nadzoru do akcephcji projekt oryanizacji i harmonogram rtrt, ut zd?etiqiqce wau*i w jakich

utytotryrlarc @a roboty auiqzare z usarriarian obrzq betonoraych.

5.2. Zakres wykonywanych rob6t
5.2.1. ll/ykononie horyta
Wykop koryta @ @sypkgurykonywac nalezy zg&tiezPN-B46050 [].
5.2.2. Podsypka
Podsypkg ogrubofui5 o.npzagpzczanU naleryuykonaczwantwypiaslmSrednio lub gruboziami$ego.

5.2.3. Ustawienie obrzeZy

Mein nalezy usad6 na podsypce piaskowej wykonmej Tgodni e z pkL 5 2.2.

Tyhla95;1ilki-Mzrty od Suryterqru powinnaby6 obsyparapiad<ion,aru'uun lub miejscolvymgruilem przryszczalrryrn.

Mderid, Iturym zosatie obsypm,a tylrn 9imka obrzeza nalezy ubi6.

Na h:kach moma u$arviac obrzeia hkowe lub la6dcie obzeza odpowiedrio docigte. Luki o promioiu porvyzej I 5 m mozna wykonai z fuzrzy
prostych.

5.2.3.1. lAysokoii obrzeZa

$lsokoiai obrzeza nad nailiazchni4 chodnft4 zjazdu powinna @6 dostosowana do wymagar Dokunortacji Projektowej lub zaleceli Inspektora

Nadzoru.

5.2.3.2. Niweleta obrzeia
Niweleta obrzeza powinna byd zgo&B z projelcowan4 niweldE cho&ika

5.2.3.3. Spoiny
Spoiny niepownrrygzd<-aczai saokoki I on ipouiirnryzosa6wypetrionepiaskiannapekqi&gt$d<ci6.

6. KONTROLAJAKOSCIROB6T

6.1. Kontrola przed przyst4pieniem do rob6t
przed pr4r@iariern do robot $<onawca powinior tz1rcl<ac od dosa\il@w maerid6w ryobdy tedmiczre or-az wykorc badaria mdeddol

W**rI.,Ado \ ,ykurania robe i przedstawii idr wyn*i tnryUcorowi Nadryu w oelu ako@ji nrmialow ryo&rie z wymryarirni @atymi w

dc2.ninid@ ssT.

6.3. Kontrola w czasie wykonywania rob6t
W czasie wykonywaria rob6t Wykonavrca powinior prowadzi6 dorazre kontole usrysdrich asor,tymentow roMt, skhdajryych sig na og6hry

elernent

Konfiola obejmowac powinna Zgo&rcdd wykonywanydr rob6t z Dokwnortacjq Projeldowq u$aleniani zawa$/ni w plc. 5 n/n SST oraz w

zataesie badan i toharcji urykonania robot @anych w pkt 64.

Czggotliwoff kontroli powinna by6 t'zaleariona od porzeb gwaraltlj+ych wykonanie rob6t zgodnie z wymagalinnt, rue vadlzeJjdnak niZ

przed rytywun kazdego dnia roboczego.

6.4. Badania i pomiary w trakcie wykonywania i odbioru rob6t

6.4.1. Sprawdzenieiahoici materialdw
Spravdzeniejakoiiuzytydrmmidcnvrnlerywykcnrcago&riezwymagilfuni@D,miwfla2rvhSST.

6.4.2. Sprowdzenie ustawienia obrueLy

6.4.2.1. Sprowdzenie dopuszczalnego odchylenia linii obrzeZy w planie

Dqts762heoddrylenieliniiokrerywplarieodliniipojd<towmejniepowirnowyncidwiecqni2 42ornna@de l00mrctarieniaohzvza.

6.4.2.2. Dopuszczalne odchylenie niwelety

Dcpnszczake odclrylenie niweldy g6mE @lzyzry *zery od niweley pojddo\ raq, muerlynmii $ l crn na kaide 100 m badanego niwelacja

cirylrobrue2,.

6 4. 2. 3. Spr owdzenie gdrnei powierzch ni obrzeiy



R6wnoff gornej powierdmi okzezy mlezy ryavtdd,pnez.yrylozaie w dwoch ptu*ach nakside l0 m obrzeza,4menowej taty. Przeriwit
pomi{ry g6mq powierzchni4 obueini rlr4lozrrq@ nie moze p,zekracai 12 mm.

6.1.2.1. Sprawdzenie wypelnienia spoin
Sprawdzenie wypehieniaspoin nalery brdrrc,mVaide 10 m ustarvionego &rzuza" Spoiny muszq$,i uypehriure cdkowicie.

7. OBMIAR ROB6T

7.1. Jednostka obmiarowa
Je&ost<e obmiarolvQ jest I m (mtr) ustaruionych obrz@ baonouych, na @starruie Dokwnartacji Projektowej i pomiaru w terenie.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Og6lne zasady odtlioru rob6t
Do odbioru Wykonawca przdstawi unand<ie deklaracje z,godnoSci, raryniki porniarow i badari z biez4cej konroli mmerid6w i robor

8.2. Rodzaje odbior6w
Odbitobrzezyobejmuje:

a) odbi6r ostateczry,

b) odbi6rpogwarancyjrry,

4godnie z zasadami podanymi w SST DM.00.00.00 ,,Wymagania ogolne,,.

9. PODSTAWA PI,ATNOSCI

9.1. Cena jednostki obmiarowej
Plffioff za 1 m ustawiorrych obrze'zy nalezy yzy1mowrc, zgodrie z obmiarcrn i ocen4 jakoici uykonarych ro6t na podstapie wynk6w
pomir6w i badai laborAoryjrrych.

Cena raykonaria robc obejmuj e:

- prace pomiarowe iroboty pr4rgotowarrcze,
- mukowarierobct4odniezpojd<toncxgmizqiinrdrunaczashdou,y,
- dostarczeirie mderid6w,
- uykonariekoryt4
- rozicielenie i ubicie podqzpki,

- wtrwieniefuzezy,
- uypehiarie spoin,

- obsypaniezewnfrzrej 5r;iuyfinlezy,
- pzeprowadzanie ni@dnych pomiarow i badan laboratorryjnych.

D-03.01.01
PRZYKANALIKI I WPUSTY DESZCZOWE

l. Wymagania dotyczqce material6w.

Wszystkie zakupione przez Wykonawcg materialy zastosowane do budowy sieci kanalizacji deszczowej powinny
odpowiadai nornom krajowym zastqpionym, je6li to mo2liwe, przez normy europejskie lub tichnicznym apiobato.
europejskim. W przypadku braku norm krajowych lub technicznych aprobat .r.op.1rti.t, elementy i matiriaty powinny
odpowiada6 wymaganiom odpowiednich specyfi kacji.

odbi6r techniczny material6w powinien by6 dokonywany wedlug wymagari i w spos6b okreSlony aktualnymi
normami Wykonawca jest zobowiqzany dostarczyd materiaty zgodnie z wymaganiami dokumentacji projektowej i SST.

Kazdy rodzaj rob6t, w kt6rym znajduj4 sie niezbadane i niezaakceptowane materiaty Wykonawca wykonuje na
wlasne ryryko, licz4c sig z jego nie przyjgciem i nie zaplaceniem. Zastosowane w specyfikacji okreslenie prz"a-iotu
zam6wienia przezwskazanie nazw producenta ma na celu doprecyzowanie przedmiotu zam6wienia. Zamawiajqcy dopuszcza
mo2liwodi skladania ofert r6wnowa2nych pod warunkiem, ze zaproponowane materiaty i urzqdzenia Uiai posiaaary
parametry nie gorsze niz te, kl6re s4 przedstawione w dokumentacji technicznej. W przypadku zlo2eniaofe.t rbwnowuznycit
naleiy dolqczy6 foldery dane techniczne i aprobaty techniczne dla material6w iurzqdzefi r6wnowa,2nych, zawierajqce ich
parametry techniczne.

2. Materialy

2.1. Przewody rurowe
2.1.1 Rury kanalizacyjne PVC
Rury i ksztaltki z PVC-U o jednolitej Sciance s4 produkowane zgodnie znonnqPN-EN 1401-1. Rury o Srednicy 315 mm
2.1.2. Dno studzienki
Dno studzienki wykonuje sig jako monolit z betonu hydrotechnicznego o wlaSciwoSciach podanych w pkt 2.3.1.
2.1.3. Wlazy kanalowe
Wazy kanalowe nalezy wykonywai jako:
- wlazy 2eliwne typu cigzkiego odpowiadaj4ce wymaganiom PN-H-7405 l-02 umieszczane w korpusie drogi, zpokrywami
zawieraj4cymi logo Gdariska.

ヽ



2.1.4. Stopnie zlazowe
Stopnie zlazowe 2eliwne odpowiadaj4ce wymaganiom pN-H-74086.
2.1.5. Plyta pokrywowa
Plyta pokrywowa (stropowa) prefabrykowana wykonana zZelbetu,wg KBI-38.4.3.3. Srednica plyty powinna by6 wigksza od
Srednicy zewngtrznej krgg6w, zgodnie z dokumentacjE projektowq.
2.2. Kruszywo na podsypkg
Podsypka mo2e byi wykonana z gruntu piaszczystego lub zwiru. U{ty material na podsypkg powinien odpowiada6
wymaganiom stosownych norrn, np. PN-B-06712, PN-B-l I I l l.

2.3. Beton

Mieszanka betonowa powinna by6 z betonu klasy uzaleznionej od stosowania w r6znych rodzajach rob6t. Beton
powinien odpowiadai wymaganiom PN-EN-197-I:2002. krusz)"rvo do betony (piasek, zwir, grys, miesianka z kruszywa
naturalnego sortowanego) powinno odpowiadai wymaganiom PN-86/B-06712. Beton hydrotechniczny Bl5, 820,P.25,
B-35 powinien odpowiada6 wymaganiom BN-62/6738- 03.

2.4. Zaprawa cementowa
Zaprawa cementowa powinna odpowiadai wymaganiom PN-B- I 450 I .

3. SPRZET

Rodzaj zastosowanego sprzgtu Wykonawca powinien uzgodni6 z Inspektorem Nadzoru. Sprzgt i urzqdzeniapowinny
gwarantowa6 wlaSciw4 jako6i rob6t. Wykonawca jest zobowi4zany do uZywania jedynie takiego sprzgtu, kt6ry nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jako36 wykonywanych rob6t, zar6wno w miejscu tych rob6t, jaktez przy wykonywaniu czynnoSci
pomocniczych oraz w czasie transportu, zaladunku i wyladunku material6w.

4. KANALIZACJA DESZCZOWA.

l. Roboty przygotowawcze
Przed przyst4pieniem do rob6t Wykonawca opracuje plan BIOZ oraz dokona ich wytyczenia i trwale oznaczy je w

terenie za pomoc4 kolk6w osiowych, kolk6w Swiadk6w i kolk6w krawgdziowych. W przypadku niedostatecznej iloSci
reper6w statych, Wykonawca wbuduje repery tymczasowe (z rzgdnymi sprawdzonymi przez slu2by geodezyjne), a szkice
sytuacyjne reper6w i ich rzgdne przekaze Inspektorowi Nadzoru. W celu zabezpieczenia wykop6w przed zalaniem wodq
pompowan4 z wykop6w lub z opad6w atmosferycznych powinny by6 zachowane przez Wykonawcg co najmniej nastgpuj4ce
warunki:
a) g6me krawgdzie bali przy5ciennych powinny wystawai co najmniej l5 cm ponad szczelnie przylegaj4cy teren;
b) powierzchnia terenu powinna byd wyprofilowana ze spadkiem umozliwiajqcyrn latwy odplyw wody poza teren
przylegaj4cy do wykopu:
c) w razie koniecznoSci wykonany zostanie ciqg odprowadzajqcy wodg na bezpiecm4odleglo66.
Wykonawca zglosi pisemnie zamiar rozpoczgcia rob6t do wszystkich wla6cicieli i uzytkownik6w uzbrojenia nad- i
podziemnego zwprzedzeniem siedmiodniowym, ustalaj4c warunki wykonywania rob6t w strefie tych urzqdzert.

2. Roboty ziemne

Przed rozpoczgciem wykonywania wykop6w nalezy wykonai przekopy pr6bne w celu zlokalizowania istniej4cego
uzbrojenia. Istniej4ce uzbrojenie naleiry zabezpieczy(, i podwiesi6 na szerokoSci wykopu. Wykopy nalezy wykona6 jako
wykopy otwarte obudowane. Metody wykonania rob6t - wykopu (rgcznie lub mechanicznie) powinny by6 dostosowane do
glgboko5ci wykopu, danych geotechnicznych oraz posiadanego sprzgtu mechanicmego. SzerokoSi wykopu uwarunkowana
jest zewngtrznymi wymiarami kanalu, do kt6rych dodaje sig obustronnie 0,4 m jako zapas potrzebny na deskowanie Scian i
uszczelnienie styk6w. Deskowanie Scian nalezy prowadzid w miarg jego glgbienia. Wydobyty grunt z wykopu powinien byi
wlrvieziony przez Wykonawcg na odklad lub zlolony wzdhtz wykopu zgodnie z dokumentacj4 projektowq. Szalowanie
wykop6w powinno by6 wykonane zgodnie z wymaganiami ,,Warunk6w technicznych wykonania i odbioru rob6t budowlano-
montazowych" - tom I rozdz.lV -1989 r. - Roboty ziemne. Szalowanie powinno zapewnia( sztywno5d i nieznriennoSi ukladu
otazbezpieczeristwo konstrukcji. Szalowanie powinno byi skonstruowane w spos6b umozliwiaj4cy jego montaz i demonta2,
odpowiednie rozparcie oraz monlul i posadowienie kanalizacji wg dokumentacji projektowej.

Dno wykopu powinno by6 r6wne i wykonane ze spadkiem ustalonym w dokumentacji projektowej, prry czym dno
wykopu Wykonawca wykona na poziomie luqJzszym od rzgdnej projektowanej o 0,20 m. Zdjgcie pozostalej warstwy 0,20 m
gruntu powinno by6 wykonane bezpo6rednio przed wykonaniem podsypki z drena2em korytkowym i ulo2eniem przewod6w
rurowych. Zdigcie tej warstwy Wykonawca wykona rgcznie. Odwodnienie wykopu musi zabezpieczyt, go przed zalaniem
sqczeniami wody i rozluZnieniem struktury gruntu.

3. Przygotowanie podloia

' W gruntach suchych piaszczystych, 2rvirowo-piaszczystych i piaszczysto-gliniastych podlo2em jest grunt naturalny o
nienaruszonej strukturze dna wykopu.



. W gruntach nawodnionych (odwadnianych w trakcie rob6t) podlo2 e naleiry wykonad z warstwy tlucznia lub zwiru z piaskiem

o grubo5ci 30 cm l4cznie z ulo2eniem rur drenarskich odwadniaj4cych, zgodnie z dokumentacj4 projektow4.
. W gruntach gliniasrych naleZy wykona6 podlo2e z posp6lki, zwiru lub tlucznia o gruboSci 30 cm zgodnie z dokumentacj4

projektow4.
Zaggszczenie podlo2a powinno byi zgodne z okre5lonym w dokumentacji projektowej.

Fundament - podloZe wanocnione
Wykonanie fundamentu jest niezbgdne wtedy, gdy dno wykopu jest niestabilne. Fundamenfy takie, jakie stosowane sq do

posadowienia przewod6w sztywnych, bez powodowania zalamania ich spadku lub ugigcia, bgd4 odpowiednie r6wnie2 dla

przewod6w z rur termoplastycmych Warstwa wyr6wnawcza Podsypka potrzebna jest ze wzglgdu na koniecmo66 zapewnienia

odpowiedniego spadku na dnie wykopu. Warstwa wyr6wnawcza nie moze by6 zbyt gruba ani teZ migkka, aby rury nie osiadaty

i nie tracily projektowanego spadku. Zadaniem warstwy wyr6wnawczej jest zapewnienie trwalego, stabilnego i
r6wnomiernego podparcia przewodu. Minimaln4 gruboSci4 podsypki jest l0 cm, a warto5ciq zalecanq ok. l5 cm.

Podbicie ruroci4gu (strefa pachy sklepienia)
Obszar podbicia rurociqgu jest najwazni ejszy z punktu widzenia ograniczenia odksztalcenia rur termoplastycznych.

Jest to obszar, w kt6rym material musi byi zaggszczony do okreSlonej wymaganej wartoSci.

Warstwa ochronna obsypki
Zaczyna sig ona powyzej granicznej linii podbicia rury i sigga a2 do poziomu I 5 do 30 cm powyZej g6mej krawgdzi rury.

4. Roboty monta2owe

Spadki i glgbokoSd posadowienia ruroci4gu powinny spelniad ponizsze warunki:

- najmniejsze spadki kanal6w powinny zapewnii dopuszczalne minimalne prgdkoSci przeptyuu, tj. od 0,6 do 0,8 m/s. Spadki

te nie mogq byd jednak mniejsze:

- dla kanal6w o drednicy 0,3 l5 m - 3 %o

- najwigksze dopuszczalne spadki wynikaj 4 z ograniczenia maksymalnych prgdkoSci przeplywu i wynoszq dla rur betonowych

i ceramicznych 15 yo, zai dlarur PYC 25 o/o.

- glgbokoS6 posadowienia powinna zapewniai przykrycie nad wierzchem przewodu nie mniejsze niz 1,0 m (glgboko5d

przemarzania grunt6w wg PN-8 l/B-03020).
Przy mniejszych zaglgbieniach zachodzi konieczno66 odpowiedniego ocieplenia kanalu.

5. Kanaly

Wedlug istniej4cych zalecefi montaz przewod6w z tworzyw sztucznych moZna przeprowadza6 przy temperaturze

otoczenia od 00C do 300C, alqczenie z elementami stalowymi i zeliwnymi w temperaturze nie ni2szej niz 50C.

Kanaty Sciekowe grawitacyjne naleZy wykonat z rur kanalizacyjnych kielichowych PCV. Poszczeg6lne uloZone rury powinny

byi unieruchomioneprzez obsypanie piaskiem poSrodku dlugoSci rury i mocno podbite, aby rura nie zmienila polozenia do

czasu wykonania pr6b szczelnoSci. Rury nale2y ukladad w temperaturze powylej 0o C, a wszelkiego rodzaju betonowania

wykonyvrad w temperaturze nie mniejszej niz +8o C. Przed zakoriczeniem dnia roboczego b4di przed zejiciem z budowy

naleiry zabezpieczyi korice ulo2onego kanalu przed zamuleniem. Pol4czenia kanal6w stosowa6 naleiry zavtsze w studzience.

K4t zawarty migdzy osiami kanal6w doptywowego i odptywowego - zbiorczego powinien zawierat, sig w granicach

od 45 do 90o. Uszczelnienia zlEczy przewod6w rurowych nalezy wykonai specjalnymi fabrycznymi uszczelkami gumowymi.

Rury kanalowe PCV nalezy ukladad zgodnie z instrukcjq montazu podan4 przez producenta rur.

Rozkladanie rur wzdlu2 trasy przewodu

Przy ukladaniu rur wzdlu2 tras wykop6w naleiry mie(, na uwadze nastgpuj4ce wskaz6wki:

1. Rury naleZy ukladai mo2liwie najblizej wykopu, aby uniknqd nadmiernego przemieszczenia. Pojedyncze rury (wyjgte z

pakietu) powinny spoczywa6 na r6wnej powierzchni i powinny by6 r6wnomiernie podparte dla zminimalizowania ugigi.

2. Gdy wykop jest juz wykonany, wszgdzie gdzie tylko jest to mo2liwe, rury nalezy ukladai po przeciwnej stronie niZ

odkladany grunt z wykopu. Umo2liwia to latwe przesunigcie rury do krawgdzi wykopu, a nastgpnie opuszczenie rury na

wlaiciwe miej sce zamontowania.

3. Gdy wykop nie jest jeszcze wykonany, naleZy ustali6 po kt6rej stronie odkladany bgdzie grunt z wykopu i rury ulozy6 po

przeciwnej stronie. Nalezy pozostawid miejsce na przemieszczanie sig koparki.
4. Rury nale2y ukladad tak, aby nie byty narazone na dzialanie cigzkiego sprzgfu i ruchu kolowego, orazbyly zabezpieczone

przed ewentualnymi podmuchami wiatru.
5. BezpoSrednie oddzialywanie promieniowania slonecznego mo2e spowodowad, 2e strona rury podlegaj4ca ekspozycji

1agrzewa sig i wygina. Jezeli to nast4pi, wygigcie takie moze by6 zlikwidowane przez obr6cenie rury chlodniejsz4 stron4 do

slorlca lub przez umieszczenie rury w cieniu. Pozostawienie rur w pakietach zmniejsza mo2liwoS6 wyginania sig rur w wyniku

dzialania promieniowania slonecznego.

6. Powszechnie praktykuje sig, 2e rury ukladane sq kielichem skierowanym w 9619 przewodu. Nalezy to uwzglgdni6 przy

przenoszeniu rur i ukladaniu wzdluZ wykopu.

Zalecenia do monta2u ruroci4g6w:
Przy monta2u ruroci4g6w powinny by6 spelnione warunki zapewniajqce prawidlowe wykonanie polqczen, szczelno66

przewod6w i wlaSciw4 eksploatacjg sieci:
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Spos6b montaZu przewod6w powinien zapewniai utrzymanie kierunku i spadk6w zgodnie z dokumentacjq techniczn4.
Do budowy przewodu mogq byd u2ywane tylko rury ksaahki i lqczniki nie wykazujEce uszkodzeri (np. wgniecefi,

pgknigd oraz rys na ich powierzchniach). Ukladanie przewodu mo2e byd prowadzone po uprzednim przygotowaniu podlo2a.
Podlo2e profiluje sig w miarg ukladania odcink6w ruroci4gu. Przew6d po ulo2eniu powinien Sci5le przylegai do podloZa na
calej swej dlugo5ci w co najmniej l/4 swego obwodu. W miarg mo2liwoSci nale2y montowac przew6d na powierzchni terenu,
a nastgpnie opuszczad go na dno wykopu. Przy zastosowaniu tej technologii, nalezy oddzielnie wykonai montaz wgzl6w
zawierajEcych cig2k4 armaturg i ksztaltki 2eliwne, kt6re nastgpnie l4czy sig z ci4giem zmontowanych rur juz w wykopie.

Odcinki przewodu zmontowane z rur o Srednicy powyzej 315 mm powinny by6 opuszczane do wykopv przy
zastosowan iu w z4dzei dzwi gowych.

Po wstgpnym rozmieszczeniu rur w wykopie nalei^y przyst4pi6 do monta'2u ruroci4gu. Monter2 nalezy prowadzii
zgodnie z projektowanym spadkiem pomigdzy wgzlami od punktu o rzgdnej nizszej do punktu o rzgdnej wyzszej. Rury i
ksaattki z PVC posiadaj4 efektywny, bezpieczny i calkowicie szczelny systemu uszczelniaj4cy Power-Lock i Sewer-Lock.
Wykorzystano w nim specjaln4 technologig produkcji polqczefi opart4 na formowaniu kielicha l4cznie z osadzon4 w nim na

stale dwuelementowE uszczelk4. Celem wykonania polqczenia naleZy tylko:
-usun46 dekle zabezpieczaj4ce, zar6wno z kielicha ruryjuz ulozonej,jak i z bosego korica kolejnej rury
-ustawii wspolosiowo l4czone elementy,
-posmarowad bosy koniec i uszczelkg Srodkiem ulatwiajEcym poSlizg,
-wcisn4i bosy koniec do kielicha,

MoataLzlqcza
Wciskanie bosego kofca rury PVC do kielicha mo2e by6 wykonywane z zastosowaniem prostej dZwigni przy uiryciu

drq2ka stalowego i drewnianego klocka lub z dociskiem podtuZnym za pomocq obejmy pier5cieniowej i wyci4garki z
mechanizmem zapadkowym (dla rur o wigkszych Srednicach). Przy stosowaniu stalowego drqzka i klocka, po wykonaniu
odpowiedniego podparcia rury, nalezy wbi6 stalowy drgek w dno wykopu, a nastgpnie umie6cii drewniany klocek na koricu
rury od strony kielicha i docisn46 rurg do osiqgnigcia oznaczonej granicy wcisku. Klocek drewniany zabezpiecza rurg przed

uszkodzeniem prgtem. Nalezy pamigta6, 2e przy niskich temperaturach ukladanie za pomocE drEzka i klocka drewnianego jest

trudniejsze, poniewaz niska temperatura powoduje, 2e pier5cienie uszczelniaj4ce stajq sig sztyvuniejsze. Decyzja nalezy do

wykonawcy, jaka metoda bgdzie stosowana do montazu rurociqgu przy niskich temperaturach.

Niedozwolone jest u2ywanie lyzki koparki do wciskania rury w kielich.

Cigcie rur
Przy montaZu studzienek, wgzl6w i armatury na trasie przewod6w, zachodzi czgsto konieczno6d skracania odcink6w

rur o standardowej dlugoSci do dlugoSci wymaganej przy montaiiu. Przycinanie wykonywane jest po stronie bosego korica

rury. Cigcia dokonuje sig pilq mechaniczn4 lub pil4 rgczn4 np. do drewna. Cigcie powinno byi wykonane w plaszczyinie
prostopadlej do osi rury. Mo2na to zrealizowa( przez umieszczenie rury w korytku drewnianym o wymiarach dostosowanych

do Srednicy rury. Przycinanie skracanie kielich6w rur i ksztaltek jest niedopuszczalne.

6. Studzienki Sciekowe fi 500

Studzienki Sciekowe, przeznaczone do odprowadzania w6d opadowych z jezdni dr6g i plac6w, powinny byd z
wpustem ulicmym Zeliwnym i osadnikiem bez syfonu.

Podstawowe wymiary studzienek powinny wynosid:
. glgbokoSd studzienki od wierzchu skrzynki wpustu do dna wylotu przykanalika 1,65 m (wyj4tkowo - min. 1,50 m i max.

2,05 m),
. glgbokoS6 osadnika 0,95 m,
. Srednica osadnika (studzienki) 0,50 m.

Krata Sciekowa wpustu powinna byi usytuowana w Scieku jezdni, przy czym wierzch kraty powinien byi uqtuowany
2 cm ponizej Sciekujezdni.
Liczba studzienek Sciekowych i ich rozmieszczenievzaleznione jest przede wszystkim od wielkoici odwadnianej powierzchni
jezdni i jej spadku podlu2nego. Nalezy przyjmowai, 2e na jedn4 studzienkg powinno przypadat, od 800 do 1000 m2

nawierzchni szczelnej.
Rozstaw wpust6w przy pochyleniu podlu2nym Scieku do 3 %o powinien wynosi6 od 40 do 50 m; od 3 do 5 7oo powinien
wynosi6 od 50 do 70 m; od 5 do l0 Yoo- od 70 do 100 m. Wpusty uliczne na skrzyZowaniach ulic naleiry romieszczat, przy

krawg2nikach prostych w odlegloSci minimum 2,0 m od zakonczenia luku krawg2nika. Przy umieszczeniu kratek Sciekowych

bezpoSrednio w nawierzchni, wierzch kraty powinien znajdowa6 sig 0,5 cm ponizej poziomu warstwy Scieralnej. KaZdy wpust
powinien byi podlEczony do kanalu za po5rednictwem studzienki rewizyjnej pol4czeniowej, studzienki krytej (tzw. Slepej) lub

wyj4tkowo zapomocEwpustu bocznego. Wpust6w deszczowych nie naleZy sprzgga6. Gdy zachodzi koniecznoS6 zwigkszenia
powierzchni sptyvu, dopuszcza sig w wyj4tkowych prrypadkach stosowanie wpust6w podw6jnyclt.

W przypadkach kolizyjnych, gdy zachodzi koniecznoSi usltuowania wpustu nad istniej4cymi urzqdzeniami
podziemnymi, mo2na studzienkg Sciekow4 wyptycii do min. 0,60 m nie stosuj4c osadnika. Osadnik natomiast powinien byi
ustawiony poza kolizyjnym urz4dzeniem i pol4czony przykanalikiem ze studzienk4, jak r6wniez z kanalem zbiorczym.
OdlegloS6 osadnika od krawg2nika jezdni nie powinna przekraczat,3,0 m.



D-04.08.01
WYROWNANIE PODBUDOWY

MIE SZANKAMI MINERALNO.ASFALTOWYMI
1. Wstgp

Ll. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej SST sq wymagania d,otycz4ce wykonania i odbioru rob6t zwiqzanyclt z wykonaniem
wyr6wnania poprzecznego i podlu2nego podbudowy mieszankami mineralno-asfaltowymi przy przebudowie drogi.

1.2. Zakres stosowania SST
Szczeg6lowa specyfikacja technicznajest stosowanajako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecanfui
realizacji rob6t wymienionych w pkt l.l.

1.3. Zakres rob6t objgtych SST
Ustalenia zawrte w niniejszej specyfikacji dotyczq zasad prowadzenia rob6t zwiqzanych z wykonaniem
wyr6wnania poprzecznego i podluZnego podbudowy mieszankami mineralno-asfaltowymi BA

1.4. OkreSlenia podstawowe:

1.4.1. Warstwa wyr6wnawcza - warstwa o zmiennej grubo$ci ukladana na ishiej4cej warstwie w celu wyr'6wnania
jej nier6wno5ci w profilu podlu2nym i poprzecznym.

1.4.2. Pozostale okre6lenia sq zgodne z obowi4zuj4cymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami podanymi
w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne" oraz w SST D-05.03.05 ,,Nawierzchnia z betonu asfaltowego" pkt
1.4.

2. Materiaty

2.1. Kruszywo
Do mieszanek mineralno-asfaltowych na warsfl4y wyr6wnawcze, wykonywanych i wbudowyrvanych na gorEco,

nale2y stosowa6 kruszywa spelniaj4ce wymagania okre$lone w SST D-05.03.05 ,,Nawierzchniazbetonu asfaltowego" pkt
2.

2.2. Wypelniacz
Do mieszanek mineralno-asfaltowych na warstwy wyr6wnawcze nalezy stosowad wlpelniacz wapienny spelniajEcy

wymagania podane w SST D-05.03.05 ,Nawierzchnia z betonu asfaltowego" pkt 2.
2.3.Lepiszcza

Lepiszcza powinny spelnia6 wymagania okreslone w SST D-05.03.05 ,,Nawierzchnia z betonu asfaltowego" pkt 2.
2.4. Skladowanie material6w

Dostawy i skladowanie kruszyrv, wypelniaczy i lepiszcz powinny by6 zgodne z wymaganiami okre5lonymi w SST D-
05.03.05 ,,Nawierzchnia z betonu asfaltowego" pkt 2.

3. Sprzgt:
3.1 Sprzgt do wykonania rob6t
Sprzgt do wykonania warstw wlr6wnawczych z mieszanek mineralno-asfaltowych zostal okreslony w SST D-05.03.05
,,Nawierzchnia z betonu asfaltowego" pkt 3.

4. Transport
4. l. Transport material6w

Transport kruszyw, wypelniacza i lepiszcz powinien spelnia6 wymagania okre5lone w SST D-05.03.05
,,Nawierzchnia z betonu asfaltowego" pkt 4.
4.3. Transport mieszanki mineralno - asfaltowej

Transport mieszanki mineralno-asfaltowej powinien spelnia6 wymagania okreSlone w SST D-05.03.05
,,Nawierzchnia z betonu asfaltowego" pkt 4.

5. Wykonanie rob6t
5.1. Og6lne zasady vrykonania rob6t

Og6lne zasady wykonania rob6t podano w SST-D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne" pkt 5.
5. 2. Proj ektowani e mieszanki mineralno-asfaltowej do warstwy wyr6wnawczej
Zasady projektowania mieszanek mineralno-asfaltowych s4 okre5lone w SST D-05.03.05 ,,Nawierzchnia z betonu
asfaltowego" pkt 5.
5.3. Wytwarzanie mieszanki mineralno-asfaltowej

Zasady produkcji, dozowania skladnik6w i ich mieszania s4 okre6lone w SST D-05.03.05 ,,Nawierzchnia z betonu
asfaltowego" pkt 5.

5.4. Zar6b pr6bny
Zasady wykonania i badania podano w SST D-05.03.05 ,Nawierzchnia z betonu asfaltowego" pkt 5.
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5.5. Przygotowanie powierzchni podbudowy pod wyr6wnanie profilu masq mineralno - asfaltowq

Przed przyst4pieniem do wykonywania wyr6wnania poprzecznego i podlu2nego powierzchnia podbudowy powinna
zosta(, ocryszczona z luZnego kruszlrva, piasku oraz skropiona bitumem. Warunki wykonania oczyszczenia i skropienia
podbudowy podane sE w SST D-04.03.01 ,,Oczyszczenie i skropienie warstw konstrukryjnych".

Powierzchnig podbudowy, na kt6rej gruboS6 warstwy wyr6wnawczej bytaby mniejsza od gruboSci minimalnej
ukladanej warstwy wyr6wnawczej , naleiry sfrezowai na glgbokoSd pozwalajqc4 na jej uloZenie. Frezowanie nawierzchni
nalezy wykonad zgodnie z SST D-05.03.1 I ,,Recykling".
5.6. Ukladanie i zaggszczanie warstwy wyr6wnawczej

Minimalna gruboSi warstwy wyr6wnawczej uzale2niona jest od gruboSci kruszyrva w mieszance. Najwigkszy wymiar
ziam kruszywa nie powinien przekraczat,0,5 grubo6ci ukladanej warstwy. Przed przyst4pieniem do ukladania warstwy
wyr6wnawczej Wykonawca powinien wyznaczyt, niweletg ukladanej warstwy wzdlu2 krawgdzi podbudowy lub jej osi za
pomoc4 stalowej linki, po kt6rej przesuwa sig czujnik wz4dzenia sterujqcego ukladark4.

Maksymalna gruboS6 ukladanej warstwy wyr6wnawczej nie powinna przekracza( 8 cm. Przy grubo5ci
przekraczajqcej 8 cm warstwg wyr6wnawcz4 nalezy wykonad w dwu lub wigcej warstwach nie przekraczajqcych od 6 do 8
cm.

Warstwg wyr6wnawcz4 uklada sig wedlug zasad okreSlonych w SST D-05.03.05 ,Nawierzchnia z betonu
asfaltowego" pkt 5.

Zaggszczenie warstwy llyr6wnawczej z mieszanki mineralno-asfaltowej wyprodukowanej i wbudowanej na gorqco
odblrva sig wediug zasad podanych w SST D-05.03.05 ,,Nawierzchnia z betonu asfaltowego" pkt 5.

Ze wzglgdu na zmiennE gruboSi zaggszczanej warsf\4y uyr6wnawczej Wykonawca rob6t, na podstawie
przeprowadzonych pr6b, przedstawi InZynierowi do akceptacji spos6b zaggszczania warstw wyr6wnawczych w zale2noSci od
ich gruboSci.

5.7. Utrzymanie wyr6wnanej podbudowy
Wykonawca jest odpowiedzialny za utrzymanie wyr6wnanej podbudowy we wlaSciwym stanie, a2 do czasu ulozenia

na niej nastgpnych warstw nawierzchni. Wszelkie uszkodzenia podbudowy Wykonawca naprawi na koszt wlasny.
5.8. Pol4czenie migdrywarstwowe

Warstwg wyr6wnawcz4 nalezy skropi6 emulsj4 asfaltow4 lub asfaltem uplynnionym przed ulo2eniem nastgpnej
warstwy asfaltowej dla zapewnienia odpowiedniego pol4czenia migdzywarstwowego, w iloici ustalonej w SST D-04.03.01.

Zalecane iloSci asfaltu wk!m2 po odparowaniu wody z emulsji lub uplynniaczazasfaltuuplynnionego wynoszq od
0,3 do 0,5. Skropienie powinno byi wykonane zwyprzedzeniem w czasie przewidzianym na odparowanie wody lub ulotnienie
uplynniacza; orientaryjny czas wyprzedzenia wynosi co najmniej 0,5 h.
5.9. Warunki przyst4pienia do rob6t

Warstwa wyr6wnawcza z betonu asfaltowego moZe by6 ukladana, gdy temperatura otoczenia w ciqgu doby byla nie
ni2sza od l0 "C. Nie dopuszcza sig ukladania warstwy z mieszanki mineralno-asfaltowej podczas opad6w atmosferycznych
oraz silnego wiatru (V > 16 m/s).

6. Kontrola jakoSci rob6t
6.1 Og6lne zasady kontroli jakoSci rob6t
Og6lne zasady kontrolijakodci rob6t podano w SST-D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne" pkt 6.
6.2. Badania przed przystqpieniem do rob6t

Przed przyst4pieniem do rob6t Wykonawca powinien wykona6 badania zgodnie z ustaleniami zawartymi w SST D-
05.03.05 ,,Nawierzchnia z betonu asfaltowego" pkt 6, w zakresie obejmuj4cym badania warstw lea4cych ponizej warstwy
Scieralnej.
6.3. Badania w czasie rob6t

Czgstotliwod6 oraz zakres badari i pomiar6w w czasie wykonywania podbudowy podano w SST D-05.03.05
,,Nawierzchnia z betonu asfaltowego" pkt 6.
6.4.Wymagania dotycz4ce cech geometrycznych wykonanego wyr6wnania podbudorvy

CzgstotliwoS6 oraz zakres pomiar6w dotyczqcych cech geometrycznych wykonanego wyr6wnania powinny byi
zgodne z okre6lonymi w SST D-05.03.05 ,Nawierzchniaz betonu asfaltowego" pkt 6.

7. Obmiar rob6t
7. l. Jednostka obmiarowa

Jednostk4 obmiarow4 jest Mg (megagram) wbudowanej mieszanki mineralno - asfaltowej.

8. Odbi6r rob6t
8.1. Roboty uznaje sig za wykonane zgodnie z dokumentacj4 projektow4, SST i wymaganiami InZyni era, jeaeli wszystkie

pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 i PN-S-96025:2000, daty wyniki pozytywne.
8.2. W przypadku wyst4pienia wad trwalych, Inzynier podejmie decyzlg o zastosowaniu potr4ce6, lub rozbi6rce

wadliwie wykonanych rob6t.

9. Podstawy platnoSci
9.1. Cena jednostki obmiarowej.

Cena wykonania I Mg wyr6wnania podbudowy mieszankq mineralno - asfaltow4 obejmuje:
E prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
! oznakowanie rob6t.



D frezowanie
n dostarczeniematerial6w,
! wyprodukowanie mieszanki mineralno-asfaltowej i jej transport na miejsce wbudowania,
n posmarowanie lepiszczem krawgdzi urzqdzefi obcych,

! skropienie podloZa

! rozlo2enie izaggszczenie mieszanki mineralno-asfaltowej zgodniezzalohonpi spadkami i profilem,

I skropienie migdzyrrarstwowe,

! przeprowadzenie pomiar6w i badari laboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji technicznej.

D-05.03.05

NAWIERZCHNIA Z BETONU ASFALTOWEGO
WARSTWA SCTTN,q.LNA

l. wsTEP

l.l. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) s4 wymagania dotyczqce wykonania i odbioru rob6t nxiqzanych z

wykonywaniem warstwy Scieralnej nawierzchni z betonu asfaltowego drogi.

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja Technicznajest stosowanajako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t \'

wyrnienionych w punkcie l.l.
1.3. Zakres rob6t objqtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycz4 zasad prowadzenia rob6t zwi4zanych z wykonywaniem warstwy
Scieralnej z betonu asfaltowego i obejmuj4:

! ulozenie warstwy Scieralnej z betonu asfaltowego 0112,8 o grubo5ci 4cm,

1.4. OkreSlenia podstawowe
1,4.1. Mieszanka mineralna (MM) - mieszanka kruszywa i wypelniacza mineralnego o okre5lonym skladzie i uziarnieniu.

l.4.2.Mieszanka mineralno-asfaltowa (MMA) - mieszanka mineralna z odpowiedniq iloSciq asfaltu lub polimeroasfaltu,
wytworzona na gor4co, w okreSlony spos6b, spelniaj4ca okreSlone wymagania.

1.4.3. Beton asfaltowy (BA) - mieszanka mineralno-asfaltowa ulo2ona i zaggszczona.

1.4.4. Srodek adhezyjny - substancja powierzchniowo czynna, kt6ra poprawi a adhezjE asfaltu do material6w mineralnych oraz

zwigksza odpomoS6 blonki asfaltu na powierzchni kruszywa na odmylvanie wod4; mo2e byi dodawany do asfaltu lub do

kruszywa.

1.4.5. Podloze pod warsfwg asfaltow4 - powierzchnia przygotowana do ulo2enia warstwy z mieszanki mineralno-asfaltowej.

1.4.6. Asfalt uptynniony - asfalt drogowy uplynniony lotnymi rozpuszczalnikami. v

1.4.7. Emulsja asfaltowa kationowa - asfalt drogowy w postaci zawiesiny rozproszonego asfaltu w wodzie.

1.4.8. Pr6ba technologiczna - wytwarzanie mieszanki mineralno-asfaltowej w celu sprawdzenia, czy jej wlaSciwoSci s4 zgodne

z recept4 laboratoryjn4.

1.4.9. Odcinek pr6bny - odcinek warstwy nawierzchni (o dlugoSci co najmniej 50 m) wykonany w warunkach zblizonych do

warunk6w budowy, w celu sprawdzenia pracy sprzgtu i uzyskiwanych parametr6w technicznych rob6t.

1.4.10. Kategoria ruchu (KR) - obci42enie drogi ruchem samochodowym, wyraZone w osiach obliczeniowych (100 kN) na

obliczeniowy pas ruchu na dobg.

1.4.1l. Pozostale okreilenia podstawowe s4 zgodne z odpowiednimi polskimi normami
i z definicjami podanymi w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne" pkt 1.4.

2. MATERIAI-Y
2.1. Og6lne wymagania dotyczqce material6w

Og6lne wymagania dotyczqce material6w, ich pozyskiwania i skladowania, podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania
og6lne" pkt 2.

2.2. Asfalt
Nalezy zastosowac asfrlt 50/70 spelniaiqce uymagarda olaeflonewPN-EN-I?S9|.200.4.



Tablica l.Wymagania dla asfalt6w &ogoraych

Lp Wね
`ciw・

o“ i Mctoda b面
Wmagania

50/70

1 Poroacjaw25"C,0,l mm PN‐EN 1426 50¨70

2 Tempermrami{mioria "C PN‐EN 1427 46‐54

3 Tanperatura zaplonq nie mniej nii "C PN‐EN 2592

4 Zawartotii sldaftk6w rozpuszczalnyc[ nie mniej niz.o/om/m PN‐EN 12592 99

5 Zmiana masypo starzeniu nie wiynjnrz.%onlm PN‐EN 12(Ю7‐ 1 0,5

6 Pozostda penetracja po sarzmiu, ni e rniej niii o/o PN‐EN 1426 50

7 Temperaura miflorioria po $arzeniu, nie mniej ni2, "C PN‐EN 1427 И
十

Zalartoid paranny, niewigcej nii % PNT‐EN 126161 2,2

9 Wzo$ t€mperdury miglcrienia po starzeniq nie wigcej niz, "C PN‐EN 1427 9

10 Tonpe'aura lamliwcxici, nie wigcej nii "C PN‐EN 12593

2.3. Wypelniacz
Nalezy stosowa6 wypelniacz wapienny, spelniaj4cy wymagania okreSlone w PN-EN 13043:2004 dla wypelniacza
podstawowego.

Tablica 2 Wymagane wlafuiwofui wypeftriacza do warstwy Scieralnej z betonu asfaltowego

WlaSciwoSci wypelniacza
Wymagania wobec
wypelniacza 4!a KR2

Metoda badali wedlug

Uziamienie zsodnie ztablicq24 PN‐ EN 933‐ 10

Jako6i pyl6w; kategoria nie tuqyzsza niz: MBF10 PN― EN 933‐ 9

Zawartoit, wody, nie wyzszani2'. 1%(m/m) PN‐ EN 1097‐ 5

GgstoSd ziaren
deklarowana przez
producenta

PN‐EN 1097¨ 7

Wolne przestrzenie w suchym zaggszczonym

wypeln iaczu: wymagana kategoria:
Vz*,0, PN‐ EN 1097¨4

Przyrost temperatury migknienia, wymagana

kategoria:
△R&B8/25 PN‐ EN 13179‐ 1

RozpuszczalnoS6 w wodzie, kategoria nie wy2sza

niz:.
WSro PN―EN 1744… 1

Zawartoic CaCo3 w wypelniaczu wapiennym;
kategoria nie nizsza niz:

CC70 PN‐ EN 196‐ 21

ZawartoS6 wodorotlenku wapnia w wypelniaczu
mieszanym; wymagana kategoria:

Ka20,Ka10,KadCklarOwana PN‐ EN 459‐ 2

,,Liczba asfaltowa"; wymagana kategoria: BNo.rt***o PN‐ EN 13179‐ 2

2.4. Kruszywo
Kruszyrvo lamane granulowane i zwykle wg PN-EN 13043:2004

Tablica 3 Wymagane u{a{ciworici husrywa gnrbego do warstwy Scieralnej z betonu asfaltowego

Wlaiciwoici kruszywa
Wymagania wobec krusり 、v

dla KR2
Metoda badari wedlug

Uziarnienie, kategoria nie ni2sza ni2:' Gc85/20 PN― EN 933-1

Tolerancja uziarnienia, odchylenia nie wigksze niz
wg kategorii:

Gzorrs PN‐ EN 933‐ 1

Zav,taftoie pyl6w, kategoria nie wyZsza ni2; ち PN‐ EN 933‐ 1

Ksaalt kruszyrva, kategoria nie wyzszani2: F125 1ub S125
PN‐ EN 933… 1 lub PN‐EN
933‐4

Procentowa zawartoi( ziaren o powierzchni CD"u*o* PN‐ EN 933‐ 5



przekruszonej i lamanej w kruszyrvie grubym,
kategoria nie nizsza niz:

Odporno6d kruszywa na rozdrabnianie, kategoria nie
nizszaniz:

LA25 PN¨ EN 1097… 2 rozdzia1 5

OdpornoS6 na polerowanie kruszywa, kategoria nie
niaszaniz:.

PSVDtklarcl、 呻 PN¨ EN 1097‐ 8

GgstoSd ziaren
deklarowana przez
oroducenta

PN‐ EN 1097‐ 6 rozdzial

7,8 1ub 9

GgstoSi nasypowa
deklarowana przez
producenta

PN¨ EN 1097‐ 3

Nasiqkliwo6d, kategoria nie wy Zsza niZ: WcinO,5a)
PN¨ EN 1097‐ 6 zalacznik

B
MrozoodpomoS6 w l% NaCl, kategoria nie wy2sza
niz: FrvucrT

PN‐ EN 1367‐ l zalacznik

B

,,Zgorzel sloneczna" bazaltu; wymagana kategori a: SBLA PN― EN 1367‐ 3

Sklad chemiczny - uproszczony opis petrograficzny deklarowany przez
producenta PN… EN 932‐ 3

Grube zanieczyszczenia lekkie; kategoria nie
wyaszaniZ:

mrpc0,l PN‐ EN 1744‐ lp.14.2

Rozpad krzemianowy 2u2la wielkopiecowego
chlodzonego powietrzem wymagana odpornoSi PN‐ EN 1744‐ lp.19.1

Rozpad 2elazory 2u2la wielkopiecowego
chlodzonego powietrzem wymagana odpomo56 PN¨ EN 1744… lp.19.2

Stalo5d objgtoSciowa kruszywa z 2u2la
stalorvniczego, kategoria nie wyzsza niZ:

V35 PN‐ EN 1744‐ lp.19.3

a)je2eli nasittliwoζ 6jest wicksz12 nalezy badaC mrozoodpomo`6 wgp.4.4.2

Tablica 4 Wymagane wlaSciwoSci kruszywa drobnego lub o ciqglym uziarnieniu do warstwy Scieralnej z betonu asfaltowego

Wla5ciwoSci krus4rrya Wynlagania wobec kruszシ 、v

dla KR2
Metoda badania wedlug

Uziamienie, wymagana kategoria: GF85 PN‐ EN 933‐ 1

Tolerancja uziamienia, odchylenia nie wigksze niz
wg kategorii:

GTcNR PN¨ EN 933‐ 1

Zawartoit, pylu, kategori a nie wylsza niZ: ノ16 PN‐ EN 933… 1

JakoSd pylu, kategoria nie wy2sza niz: ⅣIBF1 0 PN‐ EN 933‐9

Kanciasto6d kruszywa drobnego, kategoria nie
nizszania: E65Deklarowana PN‐ EN 933‐ 6,rozdzia1 8

Ggsto6i ziaren deklarowana przez
producenta

PN‐ EN 1097‐ 6,rozdz

7,8 1ub 9

Grube zanieczyszczenia lekkie, kategoria nie
*yLszani2: mrpc0,I PN¨ EN 1744‐ lp.14.2

2.5。 Emulsja asfaltowa kationowa
Nalczy stosowaC drogowc kationowe emulsie asfaltowe speiniaiaCe wymagania okre`lone w WT.EmA¨ 99[11].

2.6 Tainabimi_a

Dolv∽chiaiapolaCZeli d2ialCk DboOch ndc容 壼和ヽヽ配 儘鏑9 binmiczl■ posiadaia暉 ArЮtt TechnicznaIBDM.
3.SPRZttT
3.1。 Sprzct dO Wykonania nawierzchni z betonu asfaltowego

Wykonawca przyst,pttaCy dO Wykonania warsヽv na、vicrzchni z betonu asfaltowego powinien wykaza6 siO mo21iwoScil
korzystania z nastOpttaCegO SprzOtu:

□  -6mi(otaCZarki)o mieszaniu cyklicznym lub cittlym do wν
“

varZania mieszanck mineralno‐ asfaltowych,

□   ukladarck do ukladania micszanek mincraino‐ asfaltowych typu zagOszczanego,

‐

▼



! skrapiarek,

! walc6w lekkich, Srednich i cig2kich,
! walc6w stalowych gladkich,
! walc6w ogumionych,
E szczotek mechanicmych lub/i innych urz4dzeir czyszcz4cych,

E samochod6w samowyladowczych z przykryciem lub termos6w.

4. TRANSPORT
4.1. Transport material6w

4.1.1. Asfalt

Asfrlt nalery pzewozii izolouranymi termicznie cysternami wyposazorrymi w instalacje unozliwiqjEce @aczenie cystern do ur4dzef
grzewcrych lub qposazonymi we uAasne urzqdzeni a gzewql.

4.1.2. Wypelniacz

Wypehiacz naluy rrrawoa|luzrlnw @owiednich cystemach prystosowarych do t'arsportr maerid6w sypkic[ uno2liwiqjqrych
rozladurek prormatyczrry. W czasie przel"ddunku otlz tansporu wypehdacz nale2y chrmii pzed zawilgocenion, zbry4enion izanexzyuczr:iqn.

4.1.3. Kruszywo

Kruszyrvo mozna przewozid dowolnymi Srodkami transportu, w warunkach zabezpieczajqcych je przed
zanieczyszczeniem, mrieszaniem z innymi asortymentami kruszywa lub jego frakcjami i nadmiemym zawilgoceniem.

4. 1.4. Mieszanka betonu asfaltowego

Mieszankg betonu asfaltowego nale2y przewozi( pojazdami samowyladowczymi z przykryciem w czasie transportu i
podczas oczekiwania na rozladunek.

Czas transportu od zaladunku do rozladunku nie powinien przekracza( 1,5 godziny zjednoczesnym spelnieniem warunku
zachowania temperatury wbudowania.

Zaleca sig stosowanie samochod6w termos6w z podw6jnymi Scianami skrzyni wyposaZonej w system o9rzewczy.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Og6lne zasady wykonania rob6t
Og6lne zasady wykonania rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne" pkt 5.

5.2. Projektowanie mieszanki mineralno-asfaltowej
Przed przystqpieniem do rob6t, w terminie uzgodnionym z InZynierem, Wykonawca dostarczy InZynierowi do akceptacji

projekt skladu mieszanki mineralno-asfaltowej oraz wyniki badari laboratoryjnych poszczeg6lnych skladnik6w i pr6bki
material6w pobrane w obecnoSci In2yniera do wykonania badari kontrolnychprzez Inwestora.

Projektowanie mieszanki mineralno-asfaltowej polega na:

Projektowanie mieszanki mineralno-asfaltowej polega na:
- doborze skhdnik6w mieszanki,

- doborze optymalnej ilorici asfahr"

- oloeileniu unafuiwqici mieszrrki i porownadu uryskarrych utynik6,w z \ilyrraganiami @anymi w niniejszej ST.

Krzywa uziarnienia mieszanki mineralnej powinna mie6cid sig w polu dobrego uziarnienia wyznaczonego pruez krzlrrye
graniczne.

5.2.1. Warstwa Scieralna z betonu asfaltowego

Rzgdne krzywych granicznych uziarnienia mieszanek mineralnych do warstwy Scieralnej z betonu asfaltowego oraz
orientacyjne zawartoSci asfaltu podano wtablicy 5.

Tablica 5. Rzgdne krzywych granicznych uziarnienia mieszanki mineralnej do warstwy Scieralnej z betonu asfaltowego oraz
orientacyjne zawartoici asfaltu

Wymiar oczek
sit #, mm
Zawarto5i asfaltu

Rzgdne krzywych granicznych MM w
zate2noSci od kategorii ruchu
KR2
Mieszanka mineralna, mm
od O do 12,8

)rzechodzi przez:25,0

20,0
16,0

12,8

9,6
8_0

100

)0■ 100

30+100

59+100

52+93



6,3

4,0

2,0

zawarto66

zlaren>2,0

0,85

0,42

0,30

0,18

0,15

0,075

56+87

45+76

35■64

(36■65)

26■ 50

19+39

17■33

13■25

12■22

7+H
Orientaryjna zawartoi(
asfaltu w MM A. o/o mlm 5,0■6,5

Sklad mieszanki mineralno-asfaltowej powinien byd ustalony na podstawie badari pr6bek wykonanych wg metody Marshalla.
Pr6bki powinny spelniad wymagania podane w tablicy 6lp. od I do 5.

Wykonana warstwa Scieralna z betonu asfaltowego powinna spelniad wymagania podane w tablicy 6 lp. od 6 do 8.

Rys. l. Krzyrve graniczne uziamienia mieszanki mineralnej BA od 0 do I 6mm, od 0 do I 2,8 mm do warstwy Scieralnej
nawierzchni drogi o obcipeniu ruchem KRI lub KR2

Tablica 6. Wymagania wobec mieszanek mineralno-asfaltowych oraz warstwy Scieralnej z betonu asfaltowego

●　
　
　
　
〓

」ｐ

　

　

一

１

WiaSciwo`ci

Wymagania wobec MMA i warst*y
Scieralnej z BA w zale2noSci od
kategorii ruchu
KR2

Modul sztywnoSci pelzania '), MPa nlc wymaga s19

2 StabilnoS6 pr6bek wg metody Marshalla w
temperaturze 60'C, kN

>5521

Odksztalcenie pr6bek jw., mm od 2,O do5,0

4 Wolna przestrzeri w pr6bkach jw.,Yovlv od l,5 do 4,5

５

　

一
６

Wypelnienie wolnej przestrzeni w pr6bkach jw.,
o//o od 75,O do 90,0

Grubo56 w cm warstwy z MMA o uziamieniu:

od 0 mm do 12.8 mm 4,0

7 Wskaznik zaggszczenia warstwy, %o ≧98,0

Wolna przestrzef w warstwie,o/o (vlv) od l,5 do5,0

2) pr6bki zaggszczone 2 x 50 uderzeri ubiiaka

5.3. Wytwarzanie mieszanki mineralno-asfaltowej
Wytwarzanie mieszanki mineralno-asfaltowej jak w ST D.05.03.05/a.
Temperatura asfaltu w zbiomiku powinna wynosii:

! dla 50/70 od 140" C do 160" C,

Temperatura mieszanki mineralno-asfaltowej powinna wynosi6:

E dla 50/70 od 135" C do 165" C,
5.4. Prrygotowanie podlo2a

Podlo2e pod warstwg nawierzchni z betonu asfaltowego powinno byd wyprofilowane i r6wne. Powierzchnia podlo2a
powinna by6 sucha i czysta.

Nier6wnoSci podlo2a pod warstwy asfaltowe nie powinny byi wigksze od podanych w tablicy 7

Tablica 7 Maksymalne nier6wnoSci podlo2a pod warstwy asfaltowe, mm

Lp. Drogi i place Podlo2e pod warstwe
Scieraln4

1 Drogi klasy L 12

▼



W przypadku gdy nier6wno5ci podlo2a s4 wigksze od podanych w tablicy T,podloie nalezy wyr6wnaepoprzez
frezowan i e lub ulo2en ie warstwy wyr6wnawczej .

Przed rozlozeniem warstwy Scieralnej nawierzchni z betonu asfaltowego, podlo2e nalezy skropid emulsjq asfaltowq
zgodnie z ST D.04.03.01.

Przed rozloaeniem warstwy Scieralnej nawierzchni z betonu asfaltowego nale2y wykona6 pionow4 regulacjg wlaz6w
studni ks.

Powierzchnie czolowe krawginik6w, wlaz6w, wpust6w itp. urzqdzeh powinny by6 pokryte asfaltem lub materialem

uszczelniai 4cym zaakceptowanym przez In2yniera.

5.5. Warunki przystqpienia do rob6t
Warstwa nawierzchni z betonu asfaltowego mo2e byd ukladana, gdy temperatura otoczenia jest nie ni2sza od + 100 C dla

wykonyvanej warstwy grubo5ci 3cm i 4cm. Nie dopuszcza sig ukladania mieszanki mineralno-asfaltowej na mokrym lub

oblodzonym podlo2u, podczas opad6w atmosferycznych oraz silnego wiatru (v > l6 m/s).

5.6. Zar6b pr6bny
Wykonawca przed przyst4pieniem do produkcji mieszanek mineralno-asfaltowych jest zobowiqzany do przeprowadzenia

w obecno6ci In2yniera kontrolnej produkcji.

Sprawdzenie zawartoSci asfaltu w mieszance okreSla sig wykonuj4c ekstrakcjg.

Tolerancje zawartodci skladnik6w mieszanki mineralno-asfaltowej wzglgdem skladu zaprojektowanego podano w tablicy

8

Tablica 8 Tolerancje zawartoSci skladnik6w mieszanki mineralno-asfaltowej wzglgdem skladu zaprojektowanego przy

badaniu pojedynczej pr6bki metod4 ekstrakcji, Yomlm

Lp.

1

Skladniki mieszanki

minerqlnolasf4lpwej :
iiuiapoio{tai4.. na iit".t, o o.tkuct # (mm)'

31,5; 25,0; 20,0; 16,0; 12,8;9,6;8,0; 6,3; 4,0;2,0

Mieszanki m ineralno-asfaltowe do

nawierzchni dr6g o kategorii
ruchu
ＫＲ２
一
　

±４
，
０

Jw. 0,85; 0,42; 0,30; 0,18; 0,15; 0,075 !2.0
Ziama orzechodz4ce przez sito o oczkach # 0,075mm + 1,5

4 Asfalt + 0.3

5.7. Wykonanie warstwy z betonu asfaltowego
Mieszanka mineralno-asfaltowa powinna byi wbudowywana ukladark4 wyposazonq w uklad z automatycznym

sterowaniem gruboSci warstwy i utrzymywaniem niwelety zgodnie z dokumentacj4 projektow4.

Temperatura mieszanki wbudowywanej nie powinn abyt ni2sza od minimalnej temperatury mieszanki podanej w pkcie

5.3.
Zaggszczanie mieszanki powinno odbywad sig bezzwlocznie zgodnie ze schematem przej56 walca ustalonym na odcinku

p16bnym.

pocz4tkowa temperatura mieszanki w czasie zagEszczania powinna wynosid nie mniej niz:

□   dla asfaltu 50/70 125'C,

Zaggszczanie naleiry rozpocz46 od krawgdzi nawierzchni ku osi. Wskalnik zaggszczeniaulo2onej warstwy powinien by6

zgodny z wymaganiami podanymi w tablicach 4 i 6.- il4"ru* nawierzchni powinny by6 wykonane w linii prostej, r6wnolegle lub prostopadle do osi drogi.

Zlqczaw konstrukcji wielowarstwowej powinny by6 przesunigte wzglgdem siebie co najmniej o l5 cm' Zl4czapowinny

by6 calkowicie zwiqzane, a przylegajqce warstwy powinny byi w jednym poziomie.

Zl4czeroboczi powinno by6 r6wno obcigte i powierzchnia obcigtej krawgdzi powinna byi posmarowana asfaltem lub

oklejona samoprzylefnq taSm4 asfaltowo-kauczukow4. Spos6b wykonywania zlqcz roboczych powinien by6 zaakceptowany

przezlniryniera.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Og6lne zasady kontroli jako5ci rob6t
Og6lne zasady kontroli jako6ci rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne" pkt 6.

6.2. Badania przed przyst4pieniem do rob6t
Przed przystqpieniem do rob6t Wykonawca powinien wykona6 badania asfaltu, wypelniacza oraz kuszyw

przeznaczonych do produkcji mieszanki mineralno-asfaltowej i przedstawi6 wyniki tych badaf Inzynierowi do akceptacji.

6.3. Badania w czasie rob6t

6.3.1. CzgstotliwoS6 oraz zakres badari i pomiar6w

Czgstotliwo6( oraz zakres badari i pomiar6w w czasie wywarzania mieszanki mineralno-asfaltowej podano w tablicy 9



Tablica 9 CzgstotliwoSe, oraz zakres bada6 i pomiar6w podczas wltwarzania mieszanki mineralno-asfaltowej

lp・ Wyszczeg6lnien ie badafi
CzgstotliwoS6 badari
Minimalna liczba badari na dziennej dzialce roboczei

1 Uziarnienie mieszanki mineralnei 2 probki z dzlenncl produkcll

2 Sklad mieszanki mineralno-asfaltowej pobranej
w wytw6rni

I pr6bka przy produkcji do 500 Mg
2 pr6bki przy produkcii ponad 500 Me

3 WlaSciwoSci asfaltu (penet racja oraz
temperatura migknienia)

dla kazdej dostawy (cystemy)

WaSciwoSci asfaltu (badanie petne) raz badanie pelne

4 Wla5ciwoSci uypelniacza (przesi ew) I na 100 Mg

4a Waiciwoici wypelniacza (badanie pelne) raz badanie pelne

WlaSciwo(ci kruszyrva (uziarnienie, zapylenie,
zawartoSi ziaren nieforemnych)

I na 100 Mg i przy kazdej zmianie

WaiciwoSci kruszywa (badanie pelne) raz badanie pelne

6 Temperatura skladnik6w mieszanki mineralno-
asfaltowej doz6r ciqgly

7 Temperatura mieszanki mineralno-asfaltowei zttadunku i w czade wbudo_an曖

Wyglqd mieszanki mineralno-asfaltowej
JW・

9 Wla6ciwoSci pr6bek mieszanki mineralno-
asfaltowej pobranej w wytw6rni

jeden raz dziennie

StabilnoSi i odksztalcenie wg Marshala
jeden raz dziennie

Modul sztywnoSci

12 Wiercenia pr6bek dla kontroli zaggszczenia orz
wolnej przestrzeni w warstwie dwie pr6bki na kazdej jezdni

ν

6.3.2. Sklad i uziarnienie mieszanki mineralno-asfaltowej

Po wykonaniu ekstrakcji lepiszcza nale2y przeprowadzid kontrolg uziarnienia mieszanki kruszywa mineralnego.
wyniki powinny byd zgodne z rcceptq laboratoryin4 z toleranci4 okreslonq w tablicy 6.

6.3.3. Badanie wla6ciwoSci asfaltu

Z czgstotliwo5ciq podan4 w tablicy 7 naleiy kontrolowa6 dostarczany asfalt. Wyniki powinny by(, zgodne z
wymaganiami podanymi w punkcie 2.2.

6.3.4. Badanie wla5ciwoSci wypelniacza

Z czgstotliwosci4 podan4 w tablicy 7 nale2y kontrolowa6 dostarczany wypelniacz. Wyniki powinny by6 zgodne , vwymaganiami podanymi w punkcie 2.3.

6.3.5. Badanie wlaSciwo5ci kruszyrva

Przy kazdej zmianie kruszyrva nalezy okresli6 klasg i gatunek kruszywa.

6.3.6. Pomiar temperatury skladnik6w mieszanki mineralno-asfaltowej

Pomiar temperatury skladnik6w mieszanki mineralno-asfaltowej polega na odczytaniu temperatury na skali
odpowiedniego termometru zamontowanego na otaczarce. Temperatura po*i*u byt, zgodnaz wymaganiami podanymi w
recepcie laboratoryjnej i ST.

6.3.7. Pomiar temperatury mieszanki mineralno-asfaltowej

Temperaturg mieszanki naleLry mierzyd i rejestrowa( przy zaladunku i w czasie wbudowywania w nawierzchnig.
Zaleca sig stosowanie termometr6w cyfrowych z sond4 wglgbnq. Wyniki powinny byi zgodne z temperaturami podanymi w p.
5.8

6.3.8. Sprawdzenie wyglqdu mieszanki mineralno-asfaltowej

Sprawdzenie wyglqdu mieszanki mineralno-asfaltowej polega na ocenie wizualnej jej wygl4du w czasie produkcji,
zaladunku, rozladunku i wbudowywania.

6.3.9. WlaiciwoSci mieszanki mineralno-asfaltowej

WaiciwoSci mieszanki mineralno-asfaltowej nalezy okreSla6 na pr6bkach zaggszczonych metod4 Marshalla. Wyniki
powinny byd zgodne zreceptq laboratoryjnq.



6.4. Badania dotyczqce cech geometrycznych i wlaSciwoSci warstw nawierzchni z betonu asfaltowego

6.4.1. Czgstotliwod6 oraz zakres badari i pomiar6w

CzgstotliwoSi oraz zaV,res badari i pomiar6w wykonanych warstw nawierzchni z betonu asfaltowego podaje tablica l0

Tablica l0 CzgstotliwoS6 oraz zakres badari i pomiar6w wykonanej warstwy z betonu asfaltowego

Lp Badana cecha Minimalna czgstotliwoSi badaf i pomiar6w

1 SzerokoSi warstwy 2rant na odcinku drosi o dlueoSci I km

2 R6wno5i podluZna warstwy ka2dy pas ruchu planografem lub lat4 co l0 m

J R6wno6i Dopr zeczna warstwy nie rzadziei niz co 5m

4 Snadki nonrzeczne warstwv l0 razy na odcinku drogi o dlueoSci I km

5 Rzgdne wysokoSciowe warstwy (osi i
krawgdzi podluznych)

co 20 m - na odcinkach prostych

co l0 m - na odcinkach krrvwoliniowych

Uksztahowanie osi w planie co20m

7 GruboS6 warst\,ly 2 pr6bki zka2deso pasa o powierzchni do 3000 m'z

8 Zlacza oodhtZne i poprzeczne cala dlueoi| zlqcza

9 Krawgdl, obram owanie warstwy cala dlugoS6

10 Wyelad warsfwy ocena ciagla

Zaseszczenie warsfwy 2 pr6bki zkrzd,ego pasa o powierzchni do 3000 m2

12 Wolna przestrzef w warstwie lw.

6.4.2. SzerokoS6 warstqy

SzerokoS6 warstwy dcieralnej z betonu asfaltowego powinna byd zgodna z dokumentacj4 projektow4, z tolerancjq +5 cm.

SzerokoS6 warstwy asfaltowej nizej polozonej, nie ograniczonej krawg2nikiem lub opornikiem w nowej konstrukcji
nawierzchni, powinna by6 szersza zkdzdej strony co najmniej o grubo56 warstwy na niej polo2onej, nie mniej jednak niz 5 cm.

6.4.3. Spadki poprzeczne warsfwy

Spadki poprzeczne warstwy z betonu asfaltowego na odcinkach prostych i na lukach powinny byi zgodne z dokumentacj4

projektowq, z tolerancj4 #0,5 o/o.

6.4.4. Rzgdne wysokoSciowe

Rzgdne wysoko5ciowe warstvly powinny by6 zgodne z dokumentacjq projektow4, z tolerancjq S2 mm.

6.4.5. Uksaattowanie osi w planie

OS warstwy w planie powinna byd usytuowana zgodnie z dokumentacj4 projektow4, z tolerancjq 5 cm.

6.4.6. Grubo6i warstwy

Grubo56 warstwy powinna byi zgodna z grubo6ciq projektow4, z tolerancj4 +10 Yo.

6.4.7. Zl4cza podlu2ne i poprzeczne

Zlqczaw nawierzchni powinny by6 wykonane w linii prostej, r6wnolegle lub prostopadle do osi. Zlqczaw konstrukcji
wielowarsfwowej powinny by6 przesunigte wzglgdem siebie co najmniej o l5 cm. ZlEcza powinny byi calkowicie m,ti4zane, a

przylegaj4ce warstwy powinny by6 w jednym poziomie.

6.4.8. KrawgdZ, obramowanie warstwy

Warstwa Scieralna przy opomikach drogowych i urz4dzeniach wjezdni nie powinna wystawa6 ponad ich powierzchnig.
Warstwy bez opomik6w powinny byi wyprofilowane a w miejscach gdzie zaszla konieczno66 obcigcia pokryte asfaltem.

6.4.10. Wygl4d warst*y

Wygl4d warstwy z betonu asfaltowego powinien mie6 jednolit4 teksturg, bez miejsc przeasfaltowanych, porowatych,
luszcz4cych sig i spgkanych.

6.4.11. Zaggszczenie warstwy i wolna przestrzeir w warstwie

Zaggszczenie i wolna przestrzen w warstwie powinny by6 zgodne z uymaganiami ustalonymi w ST i recepcie

laboratoryjnej.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Jednostka obmiarowa

Jednostk4 obmiarowq jest m2 (metr kwadratowy) warstwy Scieralnej nawierzchni z betonu asfaltowego.



8. ODBIOR ROBOT

Roboty uznaje sig za wykonane zgodnie z dokumentacj4 projektow4 i ST, jezeli wszystkie pomiary ibadaniaz
zachowaniem tolerancji wg pktu 6 i PN-S-96025:2000[4] daty wyniki pozyrywne.

9.0. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania I m2 warstwy nawierzchni z betonu asfaltowego obejmuje:

! prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
! oznakowanie rob6t,
! zakup i dostarczenie material6w,
! wyprodukowanie mieszanki mineralno-asfaltowej ijej transport na miejsce wbudowania,
I posmarowanie lepiszczem krawgdzi urzqdzefi obcych i krawgZnik6w,
! pionowa regulacja wlaz6w studni ks
! rozlo2enie i zaggszczenie mieszanki mineralno-asfaltowej,
! obcigcie krawgdzi i posmarowanie asfaltem,
E przeprowadzenie pomiar6w i badan laboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji technicznej.
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